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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa i lokalizacja zadania

Udroznienie i stabilizacja koryta Pilicy w km 153+000 do km 159+300.
woj. todzkie, pow. piotrkowski, gm. Sulgjow

Nazwa i adres inwestora:

Panstwowe Gospodarstwo Wodne Wody Polskie
ul. Grzybowska 80/82

00-844 Warszawa

1.2. Przedmiot ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
I redlizacji inwestycji Udroznienie i stabilizacja koryta Pilicy w km 153+000 do km
159+300.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w ninigjszel Specyfikacji obejmuja wymagania, wspolne dla Robot
objetych nizej wymienionymi Specyfikacjami:

STO Czes¢ ogolna

SST 1 Roboty przygotowawcze i pomiarowe
SST 2 Roboty ziemne

SST 3 Roboty refulacyjne

SST 4  Georury

SST 5  Materac faszynowo-kamienny

SST 6  Narzut kamienny

SST7  Geowltoknina

SST 8  Humusowanie, obsiew i darniowanie

Zadanie obgmuje odmulenie odcinka rzeki Pilicy od km 152+500 do km 159+300
oraz dwie jg odnogi nr 1 i nr 2 o dtugosciach 700 m i 710 m. Odnogi nr 1 i nr 2 rzeki Pilicy
Zlokalizowane s3 od km 152+500 do km 1534300 rzeki. Zaréwno koryto gtéwne jak i dwie
odnogi rzeki prowadza wody, ktére wptywaja do zbiornika Sulejowskiego.

Rzeka Pilica

- km rzeki 152+500+159+300

- km robot 0+000+7+250

- dtugos¢ 7250 m

- gpadek podtuzny 0,3+0,5%o

- szerokos¢ w dnie 31,0 m (25,0 m - km 0+600+1+000 robot)

- nachylenie skarp naturalne

- wspoétrzedne geodezyjne (uktad PL-ETRF2000)
= poczatek robot X=5694720,32 Y=7420359,76
= koniec robot X=5689611,55 Y=7422928,51

Odnoganr 1 rzeki Pilicy

- km robot 0+000+0+700

- dtugos¢ 700 m
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- spadek podtuzny 0,3%o

- szerokos¢ w dnie 25,0:-31,0m

- nachylenie skarp naturalne

- wspotrzedne geodezyjne (uktad PL-ETRF2000)
= poczatek robot X=5694720,32 Y=7420667,02
= koniec robot X=5694027,05 Y=7420678,81

Odnoganr 2 rzeki Pilicy

- km robot 0+000-0+710

- dhugos¢ 710 m

- spadek podtuzny 0,30%o

- szerokos¢ w dnie 25,0-31,0m

- nachylenie skarp naturalne

- wspotrzedne geodezyjne (uktad PL-ETRF2000)
= poczatek robot X=5694720,32 Y=7420786,28
= koniec robot X=5694111,23 Y=7420683,78

W ramach planowanych robot przewiduje si¢ wykonanie umocnien brzegéw wklestych za
pomoca opasek brzegowych.

BRZEG LEWY
Lp. oznaczenie km robot dlugos¢ /m/
1. O-1L 1+397+1+600 230,0
2. O-2L 2+180+-2+380 205,0
3. O-3L 2+490+-2+760 300,0
4. O-4L 3+050+3+260 240,0
5. O-5L 3+485+3+700 230,0
6. O-6L 4+680+-4+800 135,0
7. O-7L 5+235+5+590 370,0
8. O-8L 6+275+6+700 440,0
RAZEM 2 150,0
BRZEG PRAWY
Lp. oznaczenie km robot dlugos¢ /m/
1. O-1P 1+545+2+190 700,0
2. O-2P 2+725+3+010 315,0
3. O-3P 3+360+-3+430 85,0
4. O-4P 3+830+4+085 265,0
5. O-5P 4+150+4+695 570,0
6. O-6P 5+110+5+310 190,0
7. O-7P 5+770+-6+040 280,0
RAZEM 2 405,0

1.4. Informacja o terenie budowy

Zakres prac w catosci znajduje si¢ na terenie wojewodztwa tddzkiego, na terenie gminy
Sulgéw, w obszarze wod ptynacych rzeki Pilicy, strefy cofkowej Zbiornika Sulejow. Prace
obejmowac beda odcinek rzeki Pilicy od km 152+500 do km 159+300.
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Zbiornik Sulgjow znajduje si¢ w dolinie Pilicy, pomiedzy dwoma przetomami rzeki
wystepujacymi w Sulejowie i Smardzewicach, powstal w wyniku spigtrzenia wod Pilicy
zapora znajdujaca si¢ w Smardzewicach. Zbiornik zostal zaprojektowany na pigtrzenie
docelowe 168,00 m n.p.m. Do takiego poziomu wody, zostaty dopasowane i wykonane
obiekty w przekroju pigtrzenia oraz obwalowania miasta Sulejowa, z wyjatkiem rejonu ul.
Btonie, ktéry nie zostal obwalowany. Zakres prac w catosci znajduje si¢ na terenie
Sulgjowskiego Parku krajobrazowego, a tereny ujscia rzeki Lucigzy oraz fragmentu cofki
Zbiornika Sulejowskiego znajduja si¢ na obszarze uzytku ekologicznego ,,Na Murowancu”.

Koryto rzeki Pilicy w obrebie cofki ZW Sulejow km 153+300 do km 159+300 posiada
obwatowania o nastepujgcych parametrach:

— obwatowanie lewobrzezne Sulejowa

Dtugos¢ lewobrzeznego obwatowania Sulejowa wynosi 1768 m, na odcinku 1188 m
wystepuje nasyp ziemny o szerokosci korony 3 m i nachyleniu skarp 1:2, a na odcinku
580 m w rgjonie m. Sulgjow wystepuje typ bulwarowy. Od strony odwodnej znajduje si¢ mur
oporowy wysokosci 3,2 m.

— obwalowanie prawobrzezne Sulejowa

Dtugos¢ obwalowania prawobrzeznego Sulejowa wynosi 1575 m, na odcinku 1251 m
wystepuje wat ziemny, a na odcinku 324 m bulwar.

— Obwatowanie prawobrzezne Podklasztorza

Dlugo$¢ prawobrzeznego obwatowania Podklasztorza réwna jest 3035 m. Na odcinku 1100 m
wystepuje nasyp ziemny o szerokosci 2 m i1 nachyleniu skarp 1:2, na odcinku 1935 m nasyp
ziemny 0 szerokosci 3 m i nachyleniu skarpy odwodnej 1:2,5 oraz odpowietrznej 1:2.

W regonie obwatowan zlokalizowane sg trzy pompownie odwadniajagce zawale wraz
Z systemem odwodnienia. Dodatkowo, w m. Sulgjéw, w km 156+978 rzeki Pilicy zngjduje
Sie¢ most drogowy (w ciggu drogi krajowej nr 12).

Na terenie planowanych robét zlokalizowana jest infrastruktura podziemna i naziemna

Lp. km rzeki Pilicy km robot rodzaj uzbrojenia
1 156+732 4+580 linia napowietrzna 2x 15kV
kanalizacja sanitarna 3x ks225
2 156+812 4+660 kanalizacja sanitarna 2x ks225+2x160
3. 156+828 4+676 wylot z pompowni — brzeg lewy
4, 156+852 4+700 wylot z pompowni — brzeg prawy
5. 156+978 4+826 Most DK 12
6. 157+046 4+894 kabel telekom. - $wiattowod
7. 157+051 4+896 wylot kd — brzeg prawy
8. 157+074 4+922 wodociagg 2x w315
0. 157+087 4+935 wylot kd 400 — brzeg prawy
10. 157+122 4+970 linia napowietrzna 15kV
11. 157+262 5+110 wylot kd 1000 — brzeg lewy
12. 157+262 5+110 wylot kd 300 — brzeg prawy
13. 158+175 6+125 gazociag g350
14. 158+205 6+155 gazocigg g350

Planowane roboty w migjscach skrzyzowan z infrastrukturg podziemng i naziemng zostaly
uzgodnione z ich wiascicielami i stanowig zalgczniki do projektu wykonawczego.
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1.5. Organizacja robot, przekazanie placu budowy

Lokalizacja i zorganizowanie placu budowy lezy po stronie wykonawcy robot. Proponuje
Sig, aby teren zaplecza budowy utwardzi¢ plytami drogowymi, zapewni to odpowiednie
warunki do parkowania sprzetu mechanicznego.

Zamawigjacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi  uzgodnieniami  prawnymi
I administracyjnymi, lokalizacje i wspolrzgdne punktow glownych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektows.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali nawtasny koszt.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow na terenie budowy, w okresie trwania realizacji zadania, az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca zobowiazany jest do utrzymania w czystosci drog publicznych shluzacych
do przywozu materialéw lub odwozu urobku.

Przed przystapieniem do rob6ét Wykonawca przedstawi Zamawigjacemu do zatwierdzenia
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy, uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem. W zaleznosci od potrzeb
| postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawcg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu,
wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania roboét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
Ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inspektora nadzoru.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
W Sposob uzgodniony z Zamawiajacym. Tablice informacyjne begda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w cen¢ kontraktowa.
Przed przystgpieniem do robot budowlanych Wykonawca na wlasny koszt wykona
inwentaryzacje wraz 7 dokumentacjq fotograficzng istniejgcych drog i ciggow
komunikacyjnych, z ktorych bedzie korzystal podczas wykonywania robot budowlanych.
Ewentualnie zniszczone drogi i ciggi komunikacyjne Wykonawca wyremontuje na wlasny
koszt bez dodatkowego wynagrodzenia.

1.6. Zabezpieczenie interesow o0sob trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepisow oraz
powinien zapewni¢ ochrone wiasno$ci publicznej i prywatnej. Wykonawca jest zobowigzany
do szczegotowego oznaczenia instalacji 1 urzadzen, zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem,
a takze do natychmiastowego powiadomienia inspektora nadzoru i wiasciciela instalacji
I urzadzen, jezeli zostang przypadkowo uszkodzone w trakcie realizacji robot. Wykonawca
jest odpowiedziany za szkody w instalacjach i urzadzeniach naziemnych i podziemnych
pokazanych na planie zagospodarowania terenu, spowodowanych w trakcie wykonywania
robét budowlanych.
W migscach gdzie teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniows,
Wykonawca bedzie realizowac¢ roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla
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mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe)
w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoS$cia.

1.7. Wymagania dotyczace ochrony Srodowiska
Wykonawca robét zobowigzany jest do podejmowania wszelkich niezb¢dnych dziatan,

aby stosowaé si¢ do przepisdOw i normatywoOw z zakresu ochrony s$rodowiska na placu
budowy i poza jego terenem. Wykonawca powinien unika¢ szkodliwych dziatan, szczegdlnie
w zakresie zanieczyszczen powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dla srodowiska i otoczenia czynnikow zwigzanych z wykonywaniem robot
budowlanych. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony s$rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych
W hastgpstwie jego sposobu dzialania.
Stosujac si¢ do tych wymagan begdzie miat szczegdlny wzglad na:
- lokalizacj¢ baz, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
- $rodki ostrozno$ci 1 zabezpieczenia przed:

o zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami

toksycznymi,

o zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

o mozliwo$cig powstania pozaru.
Przy prowadzeniu robot sprzgtem mechanicznym nalezy uwaza¢, aby nie doszio do
zanieczyszczeniagruntu i wody, olejami lub ropa naftows.

1.8. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Wykonawca przy readlizacji zadania bedzie przestrzegal przepisow w zakresie
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegélnosci jest zobowiazany wykluczyé prace
personelu w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajacych
odpowiednich wymagan. Wykonawca dostarczy na budowe 1 bedzie utrzymywat
wyposazenie konieczne dla zapewnienia bezpieczenstwa, a takze zapewni wyposazenie
W urzadzenia socjalne oraz odziez wymagang dla personelu zatrudnionego na placu budowy.

Kierownik budowy, zgodnie art. 21a Ustawy Prawo budowlane, jest zobowiazany (przed
rozpoczeciem budowy) Sporzadzi¢, plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, zwanego
,,planem bioz”, na podstawie informacji zawartych Projekcie budowlanym i wykonawczym.
,Plan bioz” nalezy opracowac zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. 2003 nr 120 poz. 1126).

Wykonawca bgdzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci,
zgodnie z zaleceniami odpowiednich przepisdéw bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

1.9. Warunki wynikajace z organizacji ruchu
Do wykonawcy nalezy obowigzek odpowiedniego zabezpieczenia i 0znaczenia robot.

1.10. Ogrodzenie placu budowy

Z uwagi na charakter robot nie przewiduje si¢ ogrodzenia placu budowy. Wykonawca
zobowigzany jest do:

- utrzymania porzadku na placu budowy,

- wilasciwego sktadowania materiatow i1 elementéw budowlanych,

- utrzymania w czystosci drog publicznych przy wyjezdzie z terenu budowy.
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1.11. Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni
Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania w czystosci drog publicznych stuzacych do
przywozu materiatow lub odwozu urobku.

1.12. Nazwy i kody: grup robét, klas robot o kategorii robot

Przedmiotowg inwestycje zakwalifikowano do robdot budowlanych ,,Budowa obiektow
inzynierii wodnej” dla ktorych kod CPV wg Wspolnego Stownika Zamoéwien wynosi:
45246400-3, grupa robot: 45.2, klasa robot: 45.24, kategoria robot 45246400-3 Roboty
w zakresie regulacji rzek i kontroli przeciwpowodziowej

1.13. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji technicznej sa zgodne z definicjami
zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych.

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumieé

w kazdym przypadku nastepujaco:

e Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
| zabezpieczeniem ruchu.

e Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

e Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony piecz¢cig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznos$ci
zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot,
przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem nadzoru,
Wykonawca i projektantem.

e Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna
za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

¢ Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

¢ Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

e Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

e Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

e Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemngj, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych
Spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

e Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe.

e Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot
oraz inne migjscawymienione w kontrakcie jako tworzace czesé terenu budowy.

e Zadanie budowlane - cz¢s¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng calos¢
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa,
modernizacja/ przebudows, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
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2. WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Wymagania ogodlne dotyczgce wlasciwosci materialow

Przy wykonywaniu przedmiotowe] inwestycji moga by¢ stosowane Wylgcznie wyroby o
wlasciwo$ciach uzytkowych umozliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym
obiektom budowlanym spetnienic wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust. 1 pkt.1
ustawy Prawo budowlane — dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
stosowania w budownictwie. Powinny by¢ takze zgodne z wymaganiami okreSlonymi w
specyfikacji techniczngj. Wykonawca robot powinien przedstawi¢ inspektorowi nadzoru
Inwestorskiego szczegotowe informacje 0 zrodle produkceji, zakupu wyrobow budowlanych i
urzadzen przewidywanych do realizacji robot — wiasciwie oznaczonych, posiadajgcych
certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodno$ci z Polska
Normg. Kierownik budowy jest zobowigzany przez okres wykonania robot budowlanych
przechowywa¢ dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania.

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materialy, elementy budowlane
instalowane w trakcie realizacji robot odpowiadaty wymaganiom okreSlonym w art. 10
ustawy Prawo budowlane oraz w Specyfikacji techniczng. Wykonawca uzgodni z
inspektorem nadzoru sposob i termin przekazania informacji o przewidywanym uzyciu
podstawowych materiatéw oraz elementow konstrukcyjnych do wykonania roboét, a takze o
aprobatach technicznych.

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj
robét, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje nawtasne ryzyko, liczgc si¢ z jego nie przyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow na placu budowy

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
uzyte do roboét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jako$¢ i
wiasciwosci 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Migjsca czasowego sktadowania materialow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
migjscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w migjscach
zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

3. WYMAGANIA DLA SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu jaki nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonanych robot. Sprzet, maszyny i urzadzenia nie
gwarantujace realizacji umowy mogg by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru
inwestorskiego i niedopuszczone do realizacji robot. Sprzet wykorzystany przez wykonawce
powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP.

Liczba i wydanos¢ sprzgtu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru.
Sprzet bedacy wiasno$cia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiaé¢ lub wymieniaé
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sprzet niesprawny. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. SRODKI TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na stan i jako$é transportowanych materiatéw. Srodki transportu
wykorzystane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez
Inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Wymagania ogédlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowsg, za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektows, wymaganiami Specyfikacji technicznej, projektem
organizacji robot oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na piSmie przez inspektora nadzoru autorskiego. Nastepstwa biedu
popetionego przez Wykonawce w wytyczeniu obiektu i wyznaczeniu robot beda poprawione
przez wykonawcg na wlasny koszt, zgodnie z wymogami inspektora nadzoru inwestorskiego.
Sprawdzenie wytyczenia robot przez inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje inspektora nadzoru budowlanego dotyczace
akceptacji wyboru materiatow, elementow budowlanych, elementéw robot, wyboru sprzetu i
innych ustalen odnoszacych si¢ do wykonywanych robdt beda oparte na wymaganiach
okreslonych w umowie, dokumentacji projektowej, specyfikacji techniczng, a takze w
normach. Polecenia inspektora przekazane wykonawcy beda spelniane nie po6zniej niz w
wyznaczonym czasie, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosié
bedzie Wykonawca. Wykonawca zapewni uprawnionego geodete do obstugi geodezyjne;j
budowy, ktory w razie potrzeby bedzie stuzyt pomoca inspektorowi nadzoru inwestorskiego,
przy sprawdzaniu lokalizacji i rzednych wyznaczonych przez Wykonawceg. Wykonawca
zabezpieczy sie¢ punktow odwzorowania zatozong przez geodete.

5.2. Wykonanie robot

1. Przy wykonaniu robot nalezy bezwzglednie przestrzega¢ obowiazujacych przepiséw BHP

2. W przypadku natrafienia na urzadzenia infrastruktury technicznej, nie naniesione na plan
zagospodarowania terenu nalezy je zabezpieczy¢ i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego oraz Biuro Projektowe.

3. Odstgpstwa od projektu muszag by¢ uzgodnione z projektantem w ramach nadzoru
autorskiego.
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4. Roboty nie ujete w ninigjszej ST nalezy realizowac zgodnie z instrukcjami wykonania i
stosowania, normami branzowymi, warunkami technicznymi, obowigzujacymi PN oraz
wymogami producentéw materiatow i urzadzen.

5. W celu zapewnienia wiasciwej jako$ci robot nalezy rygorystycznie przestrzegac
odpowiednich warunkéw technicznych wykonania i odbioru robot i specyfikacji
techniczngj wykonaniai odbioru robot.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT
BUDOWLANYCH

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosSci robot

Wykonawca jest odpowiedziany za pelng kontrole robot, jakosci materiatow
i elementow, zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania probek
I badania materiatlow i robot. W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat SO 9001,
jest zobowigzany do opracowania programu i planu zapewnienia jakosci zgodnie z
wymogami certyfikatu.

Wykonawca bedzie prowadzit pomiary i badania materiatbw oraz robot
Z czestotliwo$cig gwarantujaca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczng. Wszystkie badania i pomiary nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z wymogami norm. Przed przystgpieniem do badan i pomiarow
wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o rodzaju, migscu i terminie pomiaru, a po
wykonaniu przedstawi inspektorowi wyniki badan. Inspektor nadzoru inwestorskiego jest
uprawniony do dokonywania kontroli pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich
wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszelka potrzebng pomoc w tych czynnosciach. Na
Zlecenie inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca bedzie przeprowadzatl dodatkowe
badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia niezgodnosci z normami lub
aprobatami technicznymi; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawigjacy.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania
j§ we wilasciwie zabezpieczonym miejscu oraz udostepniania do wgladu przedstawicielom
uprawnionych organow.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja Deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Normg lub aprobata techniczng (w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja i
ktore spelniaja wymogi ST).

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty s3 wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajagce w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogdlne zasady przedmiaru i obmiaru robot i prowadzenia ksiazki obmiaru

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. przedmiar
robot powinien zawieraé zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych
w kolgnosci technologicznej ich wykonania. Spis dziatow przedmiaru robot powinien
przedstawia¢ podzial wszystkich roboét w danym obiekcie wg Wspdlnego Stownika
Zamowien.
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Ogolne zasady obmiaru robot dotyczg umow z wynagrodzeniem kosztorysowym
Wykonawcy. Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres robot wykonanych zgodnie
z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robot,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiar robét dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu inspektora nadzoru o terminie i zakresie obmierzanych robot. Powiadomienie
powinno nastgpi¢ co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wszystkie wyniki obmiarow
wpisywane s3 do ksigzki obmiaréw. Ksigzka obmiaréw jest niezbedna do udokumentowania
wykonanych robét ulegajacych zakryciu, robot rozbiorkowych oraz zwigzanych z remontami
lub przebudowa obiektow. Jakikolwiek btad lub opuszczenie (przeoczenie w ilosciach
podanych w przedmiarze lub specyfikacji nie zwalnhia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Korekta ewentualnych btedow lub pominigtych pozycji w przedmiarze
wymaga pisemnego wystapienia Wykonawcy i akceptacji przez inspektora nadzoru, po
porozumieniu z Zamawigjacym, jezeli zawarta umowa o wykonaniu robot nie stanowi
inaczej. Obmiaru wykonanych robot dokonuje kierownik budowy.

7.1.1. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Dlugo$¢ pomiedzy wyszczegdlnionymi gunktami nalezy obmierzy¢ poziomo, wzdtuz linii
osiowej i podawaé w [m], objetosci w [m°], powierzchnie [m? a urzadzenia w [szt.]. Przy
podawaniu dtugosci, objetosci i powierzchni stosuje si¢ doktadno$¢ do dwoch znakdéw po
przecinku.

7.1.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet pomiarowy wymagaja badan atestujagcych, to Wykonawca przedstawi
inspektorowi nadzoru inwestorskiego wazne $wiadectwa. Wszystkie urzadzenia i sprzet
pomiarowy beda przez Wykonawce utrzymywane w nalezytym stanie przez caty okres
trwania robot. Urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robot wymagaja
akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego.

7.1.3. Czas przeprowadzenia pomiarow

Obmiary nalezy przeprowadzi¢ przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepujacej dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Obmiar robdt zanikajacych
nalezy przeprowadzac¢ w czasie ich wykonywania.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub obj¢tosci bedg uzupetione odpowiednimi
szkicami  dotagczonymi do ksigzki obmiaréw, wzglednie umieszczonymi na Kkarcie
obmiarowsy.

7.2. Obmiar robét

Jednostki obmiaru robot:
—  jednostka obmiarowa robot pomiarowych jest 1 km, 1 ha lub 1 m®
—  jednostka obmiarowa usunictych i skarp porostow jest 1m?
— jednostka obmiarowa zdjetego humusu jest 1 m?
—  jednostka obmiarowa robot refulacyjnych jest 1 m*
—  jednostka obmiarowa wykonanego umocnienia jest 1 m? lub1 m?
—  jednostka obmiarowa Utozenia geowtokniny jest 1 m?
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8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. Rodzaje odbioréw
WyStquJq nastepujace rodzaje odbiorow:
odbior czgsciowy,
- odbior etapowy,
- odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,
- odbior koncowy,
- odbior po okresie rekojmi,
- odbior ostateczny (pogwarancyjny)
Odbioér czesciowy: Polega naocenieilosci i jakosci wykonanych czgséci robot.
Odbior etapowy: Polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot, ktore stanowia calos¢
technologiczna.
Odbiér robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu: Polega na ocenie ilosci i jakosSci
robot, ktore w dalszym procesie budowlanym ulegng zakryciu. Odbior taki musi by¢
przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania postepu robot. Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy, przy jednoczesnym powiadomieniu Inspektora nadzoru z wyprzedzeniem min. 3 dni
przed planowanym odbiorem.
Odbiér koncowy: Polega na ocenie wykonanych robét zgodnie z warunkami okreslonymi w
umowie. Odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez zamawiagjgcego w
obecnosci inspektora nadzoru inwestorskiego oraz wykonawcy. Komisja sporzadza protokot
odbioru robot budowlanych, zawierajacy w szczegdlnosci wykaz ewentualnych wad i usterek
oraz termin ich usuniecia. Tryb pracy komisji odbioru okresla umowa lub szczegotowe
regulaminy organizacyjne Zamawigjacego.
Odbior po okresie rekojmi: Przed zakonczeniem okresu rekojmi Zamawigjacy lub
uzytkownik obiektu wraz z Wykonawca dokonujg odbioru ,,po okresie r¢kojmi”. Odbidr taki
wymaga przygotowania nastepujacych dokumentow:
- umowy,
- protokotu odbioru koncowego,
- dokumentéw potwierdzajacych ewentualne usuniecie wad stwierdzonych podczas
odbioru koncowego,
- dokumentéw potwierdzajacych wad zgloszonych w okresie rgkojmi oraz
potwierdzeniaich usuniecia,
- innych dokumentow niezbednych do dokonania czynno$ci odbioru.
Odbidér ostateczny: Polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym, odbiorze po okresie r¢kojmi oraz wad zaistniatych
w okresie gwarancji.

8.2. Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego
Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca zobowiazany jest przygotowaé nast¢pujace

dokumenty:

- o$wiadczenie kierownika budowy o zgodnosci wykonania obiektu budowlanego z
projektem budowlanym i warunkami pozwolenia na budowe,

- dokumentacje powykonawcza z naniesonymi zmianami dokonanymi w trakcie
wykonania robot, potwierdzonymi przez projektanta, inspektora nadzoru inwestorskiego
oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

- Specyfikacje techniczng wykonaniai odbioru robot,

- recepty i ustaleniatechnologiczne,

- Dziennik budowy i ksigzke obmiaru robot,
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- wyniki badan kontrolnych i laboratoryjnych

- protokoty odbioréw czesciowych, etapowych, robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu,

- aprobaty techniczne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty wbudowanych materiatow,
certyfikaty na znak bezpieczenstwa,

- program zapewnieniajakosci, o ile byt wymagany,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej

9. ROZLICZENIE ROBOT — PODSTAWA PLATNOSCI

Sposob  rozliczenia za roboty oraz zasady platnoSci zostanie okreslony pomigdzy
Wykonawcg a Zamawiajagcym. Rozliczenia za wykonane roboty dokonywane bgdg na
podstawie $wiadectw ptatnosci wystawionych przez Wykonawce i akceptowane przez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Podstawa platnosci beda ceny jednostkowe
poszczegolnych pozycji zawarte w kosztorysie ofertowym, bedgcym zatgcznikiem do umowy.
Zasady rozliczeniai ptatnosci za wykonane roboty mogg by¢ takze okreslone w umowie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa:

Projekt wykonawczy

Przedmiar robot

10.2. Przepisy zwigzane

a) Ustawazdnia7 lipca1994 r. Prawo budowlane [Dz.U. z 2019r., poz. 1186],

b) Ustawaz dnia20 lipca2017 r. Prawo wodne [Dz.U. 2018 poz. 2268],

¢) Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 9 listopada 2010 r. w sprawie przedsigwzie¢
mogacych znaczaco oddziatywac na §rodowisko (Dz. U. z 2016 r. poz. 71)

d) Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 20 kwietnia 2007 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle hydrotechniczne i ich usytuowanie
[Dz. U. z 2007 r. Nr 86 poz.579].

€) Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25
kwietnia 2012 r. w sprawie szczegotowego zakresu 1 formy projektu budowlanego [Dz.
U. 2018 poz.1935.],

f) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego [Dz.
U. z2013r. poz. 1129],

g) Ustawaz dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody [Dz. U. z 2018 r. poz. 1614],

h) Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska [tekst jednolity Dz. U. z
2019r. poz. 1396],

i) Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia
25.04.2012 r. w sprawie ustalania geotechnicznych warunkéw posadowienia obiektow
budowlanych (Dz.U. 2012 poz. 463),

j) Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 18 pazdziernika 2016 r. w sprawie Planu
gospodarowania wodami na obszarze dorzecza Wisty [Dz. U. z 2016 r. poz. 1911],

K) Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 18 pazdziernika 2016 r. w sprawie przyjecia
Planu zarzadzania ryzykiem powodziowym dla obszaru dorzecza Wisty [Dz. U. z 2016r.
poz. 1841],
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P)

Q)

Rozporzadzenie Nr 44/2005 Wojewody Lodzkiego z dnia 24 listopada 2005 r. w sprawie
uznania za uzytek ekologiczny ,,Na Murowancu”,

Rozporzadzenie Nr 24/2006 Wojewody Lodzkiego z dnia 3 lipca 2006 r. w sprawie
Sulgjowskiego Parku Krajobrazowego,

Zarzadzenie Regionalnego Dyrektora Ochrony Srodowiska w Lodzi z dnia 7 marca 2014
r. w sprawie ustanowienia planu zadan ochronnych dla obszaru Natura 2000 Dolina
Srodkowej Pilicy PLH100008 [Dziennik Urzedowy Wojewoddztwa Eodzkiego z
12.03.2014 r. poz. 1235],

Rozporzadzenie nr 5/2015 Dyrektora Regionalnego Zarzadu Gospodarki Wodnej
w Warszawie z dnia 3 kwietnia 2015 r. w sprawie ustalenia warunkow korzystania z wod
regionu wodnego Srodkowej Wisty [Dziennik Urzedowy Wojewodztwa Eodzkiego
z 03.04.2015r. poz. 1641],

Rozporzadzenie nr 22/2016 Dyrektora Regionalnego Zarzadu Gospodarki Wodnej w
Warszawie z dnia 30 grudnia 2016r. w sprawie planu utrzymania wod obejmujgcego
obszar Regionalnego Zarzadu Gospodarki Wodnej w Warszawie,

Rozporzadzenie Dyrektora Regionalnego Zarzadu Gospodarki Wodnej w Warszawie
z dnia 29 grudnia 2017 r. zmienigjace rozporzadzenie W Sprawie ustalenia warunkow
korzystania z wod regionu wodnego Srodkowej Wisty [Dziennik Urzedowy
Wojewodztwa Lodzkiego z 29.12.2017 r. poz. 46],

Obwieszczenie Dyrektora Regionalnego Zarzadu Gospodarki Wodng w Warszawie
Z dnia 24 lipca 2017r. o przygotowaniu (przyjeciu) planéw przeciwdziatania skutkom
suszy w regionach wodnych Srodkowej Wisty, Eyny i Wegorapy, Niemna, Swiezej i Jarft.
Kragjowy program oczyszczania scieckow komunalnych — Aktualizacja z 31 lipca 2017 r.
zatwierdzony przez Rade Ministrow,

Uchwata nr 79 Rady Ministrow z dnia 14 czerwca 2016 r. w sprawie przyjecia ,,Zatozen
do planéw rozwoju s$rodladowych drog wodnych w Polsce na lata 2016-2020
z perspektywa do roku 2030” [M.P.2016 poz.711]

Mapa Podzialu Hydrograficznego Polski 2010 — Krajowy Zarzad Gospodarki Wodnej
w Warszawie,

Polskie Normy w zakresie budownictwa.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjsze Szczegolowej Specyfikacji Technicznej S3 wymagania dotyczace
wykonaniai odbioru robot przygotowawczych i pomiarowych w ramach zadania Udroznienie
i stabilizacja koryta Pilicy w km 153+000 do km 159+300.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy SST obgmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie robét przygotowawczych na przedmiotowym obiekcie. W zakres tych robot
wchodza:
- roboty pomiarowe,
- wykoszenie traw, trzcin i porostow,

1.4. OkresSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST Sa zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
I wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$é
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY

Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalezy stosowac¢ pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mie¢ srednicg od 0,15 do 0,20 m i dlugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istnigjgcej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto
0,50 mi przekroj prostokatny.
Wykoszenie porostow i traw
Nie wystepuja

3.SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprze¢tu podano ST O - Czgs¢ ogolna.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do wykonaniarobot pomiarowych nalezy stosowacé nastepujgcy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— odbiorniki GPS,
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— damierze,

— tyczki,

— laty,

— tadmy stalowe, szpilki.

3.3. Sprzet do wykoszenia traw, trzcin i porostow

Do wykonywania robot zwigzanych z wykoszeniem traw, trzcin i porostow nalezy stosowac:
— kosiarki reczne,

— kosiarki zawieszone na ciggniku,

kosiarki ptywajace,

grabiei widty,

ciagnik kotowy z przyczepa skrzyniowa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdolne wymagania dotyczace transportu
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Cz¢$¢ ogolna ” pkt. 4.

4.2. Ogdélne wymagania dotyczace transportu sprzetu i materiatow
— Sprzet i materiaty do robét pomiarowych mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu.
— Wykoszone trawy i porosty przewozi¢ transportem ciggnikowym lub samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST O- czgs¢ ogdlna.

5.2. Roboty pomiarowe

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi instrukcjami
Glownego Urzedu Geodezji 1 Kartografii oraz przez osoby posiadajace odpowiednie
uprawnieniai kwalifikacje.
Wszystkie prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem | realizacja obiektow obgmuja
migdzy innymi:

— wyznaczenie i stabilizacje w terenie (w nawigzaniu do stalej osnowy geodezyjnej)
roboczej osnowy, realizacyjngl dostosowang) do ksztattu budowli i poszczegdlnych
je elementow,

— wyznaczenie naterenie budowy i w bezposrednim jej sasiedztwie odpowiednig ilosci
reperéw wysokosciowych, przy czym punkty te powinny by¢ dowigzane do
geodezyjngl osnowy wysokosciowej obowigzujgcej na tym terenie,

— wyznaczenie oraz kontrolg w czasie realizacji budowy wymaganych nachylen skarp,
spadkow itp.,

— wykonywaniew czasie realizacji budowy pomiaréw inwetaryzacyjnych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
Oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
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jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji
robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

Tyczenie osi trasy naezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiaacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnegj, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gltéwnych 1 w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonegj osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowsy.

5.3. Wykoszenie traw, trzcin i porostow

Wykoszenie traw, trzcin i porostow przewiduje si¢ prowadzi¢ mechanicznie kosiarka
ptywajaca, kosiarkg zawieszong na ciggniku oraz r¢cznie. Porosty po wykoszeniu, zgrabi¢ w
pryzmy, anastepnie zatladowac i przetransportowac na sktadowisko odpadow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosSci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - czg$¢ ogolna.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych
w instrukcjach i wytycznych Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii.

6.3. Kontrola wykoszenia traw, trzcin i porostéow
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualhej ocenie wykonania prac.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST- Cze$¢ ogolna.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla:

—  robot pomiarowych — 1 km, 1 halub 1 m?
— wykoszeniatraw, trzcini porostow — 1 m?

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST O - Czgs¢ ogdlna.

8.2. Odbior robot

Roboty pomiarowe

Odbior robot zwigzanych z wytyczeniem obiektow nastepuje na podstawie szkicow
I dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inspektorowi nadzoru.
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Odbior pozostatych robdt przygotowawczych nastepuje na podstawie wizualnej oceny
wykonania robot oraz zgodnosci z dokumentacja projektowa i SST.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogéline ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST O - Czeg$¢ ogolna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cenawykonania robot pomiarowych obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— zastabilizowanie punktéw w  sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem
I oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cena wykoszenia porostow obejmuje:

— wykoszenie porostow, traw i trzcinowisk,
— wygrabienie porostow,

— zatadunek i transport na sktadowisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcjatechniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtoéwny Urzad Geodezji
| Kartografii, Warszawa 1979.

- Instrukcjatechniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

- Instrukcjatechniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

- Instrukcjatechniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

- Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

- Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Biuro Studiow i Projektow Budownictwa Wodnego HYDROPROJEKT Sp. z o.o.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 2 — Roboty ziemne

24

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 2 — Roboty ziemne

Biuro Studiow i Projektow Budownictwa Wodnego HYDROPROJEKT Sp. z o.o.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 25
SST 2 — Roboty ziemne
SPIS TRESCI

1. WSTEP 26
1.1. PRZEDMIOT SZCZEGOLOWEJ SPECYFIKACJH TECHNICZNEJ (SST) ..ouvvverveerierieeniesieesresienens 26
1.2, ZAKRES STOSOWANIA ....eeiuteeiutieeiteesuteesiteessteessseessseesaseessseassssessasessesasesessessssesensessnsesensessnses 26
1.3, ZAKRES ROBOT ...tttiteeiutieeteessteessesssteasseessseesssesssseassssessssasssesssssassssssessssessnsesansessnsessnsessses 26
1.4, OKRESLENTA PODSTAWOWE .....ccciteeiutiesueessreassesssseesseessssassssessssesssssssesasssssssesessessnsesansessnses 26
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT ..eccuvieiiiiesiieesiieesseesssseessessssessssessssessssessnsessnsessnses 27

2. MATERIALY 27
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW ......voiiiieireeiiiesreesieesseesseesseessnessneesns 27
2.2. PODZIAL GRUNTOW ....eiiitieiteeesteesitesastesassesassassssesassasssessssesssessasesssessnsesssessssessssessssessssessns 27
2.3. ZASADY WYKORZY STANIA GRUNTOW .....ueiiiiieiteeiieeetessiesssesssesssessnsessssesssesssesssessssessns 27
3.SPRZET 28
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU ....vvtitieiresiiesesesssesssesssessssesssessssesssessssessns 28
3.2. SPRZET DO WYKONANTA ROBOT ZIEMNYCH ....eciuvieiieeiuieeseeestreeseeesseeesseessssessssessssesssssnsees 28

4. TRANSPORT 28
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU ....ceeiuvieiureestrieseeessseesseessseessssssesesssesssees 28
4.2. TRANSPORT GRUNTU ....eeiteeittieiteesureesseessseesseessseessssessseesssesssssesssssssssesssssssssesssssssesesssesssenes 28

5. WYKONANIE ROBOT ZIEMNYCH 28
DL WY KOPY itietit sttt ettt s tte ettt et st e et e et st e et e e et e e ea b e e st e e eabe e sa b e e eabeesnbeeenteesnbeennbeesnbeennreenn 28
5.1.1. Sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych z projektowymi ..............ccceeeveeeueenn... 28
5.1.2. Tolerancje wykOnyWania WyKOPOW ............cccueecueeiiuieeiieiiieeiee st 29
5.1.3. Postgpowanie w wypadku przeglebienia WykOPOW .............cccceveveeveeniiiaieeiieeeeennn 29
5.1.4. OdWodnienie WYKOPOW................cccocevvieiiiiiiiis ettt 29
5.1.5. UMOCHIENIE WYKODOW..........ccuveiieiiieiieeiieeieeie ettt 29
5.1.6. ZASYPANIE WYKOPOW .......vveeiiiiiieeiieeieeee ettt ettt s s esabe e st e e s sbaestbeesnseeneneas 29

L2 X =SS 30
5.3. ROZPLANTOWANIE GRUNTOW Z WY KOPOW ...c.uviiiiieereeiieeeseesseessesssesssesssessssesssessseesns 31
5.4. PLANTOWANIE TERENU ORAZ SKARP .....coiitiitieiteeiteeteesteeteesteesteessessesaessseesseesseesessssssesssenns 31

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 31
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCIROBOT ....vviiutieiuresiieessesssesssessnsessssessnsessssesssesssseesns 31
6.2. KONTROLA JAKOSCIROBOT ZIEMNY CH...o.evevieteeieeeeeseeseeesseessesnsessesssessseesssenseessessesssenssenns 31

7. OBMIAR ROBOT 32
8. ODBIOR ROBOT 32
9. PODSTAWA PLATNOSCI 32
10. PRZEPISY ZWIAZANE 33

Biuro Studiow i Projektow Budownictwa Wodnego HYDROPROJEKT Sp. z o.o.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 26
SST 2 — Roboty ziemne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem ninigjszg Szczegolowej Specyfikacji Technicznej S3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t ziemnych w ramach zadania Udroznienie i stabilizacja koryta
Pilicy w km 153+000 do km 159+300.

1.2. Zakres stosowania
Szczegotowa  Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot
Roboty, ktorych dotyczy SST obgmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace

na celu wykonanie robot ziemnych zwigzanych z przedmiotows inwestycjg i obejmuija:

— wykopy,

— hasypy,

— rozplantowanie urobku,

— plantowanieterenu i skarp,

— transport gruntu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszel SST S zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi

normami i wytycznymi.

- budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogeni cznego spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia,

- wysokos¢ nasypu lub glebokosé wykopu - réoznica rzgdnej terenu i rzednej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu,

- nasyp niski - nasyp, ktérego wysoko$¢ jest mniejszaniz 1 m,

- nasyp Sredni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m,

- nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m,

- wykop ptytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m,

- wykop $redni - wykop, ktorego gtebokos¢ jest zawartaw granicach od 1 do 3 m,

- wykop gteboki - wykop, ktérego gltebokosé przekracza 3 m,

- odktad - migjsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow,

- wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

J, =L
Pds
gdzie:
Pd - gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m®),
Pds - Maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie
z PN-B-04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).

wskaznik  réznoziarnistosci — wielkos¢  charakteryzujagca  zageszczalnos¢  gruntow
niespoistych, okreslona wg wzoru:
d

U = e
le

gdzie:
dgo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dyo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).
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wskaznik odksztatcenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy zgodnie
z PN-S-02205:1998 [4],

E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obciazeniu badanej warstwy zgodnie
z PN-S-02205:1998 [4].

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w: ST 0 — Czesé ogdlna.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ ze SST,
Dokumentacjg Projektowa i obowigzujacymi normami.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w: ST 0 — Czes¢é ogdlna.

2.2. Podzial gruntow
Podziat gruntoéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 zestawiono tabeli 1

Tab. 1
Wyszczegolnienie Grupy gruntow
Lp. A Jedn. - - . -
wlasciwosci niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1. | Rodza gruntu — rumosz niegliniasty |- piasek pylasty malo wysadzinowe
— Zwir — zwietrzelinagliniasta |— dlinapiaszczysta
— pospolka — rumosz gliniasty zwigzta, glina
— piasek gruby —  zwir gliniasty zZwigzla, glina pylasta
— piasek $redni — pospotka gliniasta Zwigzta
— piasek drobny — it il piaszczysty, it
—  Zuzel nierozpadowy pylasty
bardzo wysadzinowe
— piasek gliniasty
— Pyl pyl piaszczysty
— (glinapiaszczysta,
glina, glina pylasta
— it warwowy
2. | Zawartos¢ czastek
<0,075 mm % <15 od 15do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 =10
3. | Kapilarnosé bierna m <10 >1,0 >1,0
4. | Wskaznik piask. WP > 35 od 25 do 35 <25

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny byé przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do zasypywania wykopow (z wyjatkiem podsypki,
obsypki i wymiany gruntu).

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypoéw (zasypywania Wykopow),
powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie terenéw na odktad
nalezy do obowigzkow Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego inaczej w umowie. Inspektor
nadzoru moze nakaza¢ pozostawienie na tereniec budowy gruntéw, ktorych czasowa
nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.
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Grunty do wykonania podktadu nalezy stosowac pospotki zwirowo-piaskowe.
Wymagania dotyczace pospotek:

— uziarnienie do 50 mm,

— laczna zawarto$¢ frakcji kamiennej 1 zwirowej do 50 %,

— zawartos¢ frakcji pytowej do 2 %,

— zawartos¢ czastek organicznych do 2 %.
Do zasypywania wykopow moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu, nie
zamarznigty i bez zanieczyszczen takich jak ziemia roslinna, odpadki materiatow
budowlanych itp.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu podano W: ST 0 — Czes¢ ogalna.

3.2. Sprzet do wykonania robot ziemnych
Roboty moga by¢ wykonywane mechanicznie lub rgcznie. Wykonawca przystepujacy
do robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— spycharek gasienicowych,
— koparek gasienicowych podsiebiernych i chwytakowych,
— samochodéw samowytadowczych,
— ubijakéw mechanicznych (zaggszczarki ptytowe),

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano W: ST 0 — Czes¢ ogolna.

4.2. Transport gruntu

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci
transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna byé dostosowana do wydajnoSci
sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu). Zwigkszenie odlegltosci
transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwickszone odleglo$ci nie zostaty
wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru. Grunt nalezy rozmiescié
rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej i1 zabezpieczyé przed spadaniem [ub
przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT ZIEMNYCH

Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ zgodnie =z dokumentacjg projektowa,
postanowieniami norm PN-B-06050:1999 i PN-B-1010736:1999 oraz zgodnie z wymogami
zawartymi w opracowaniu ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot. Roboty ziemne”
— Ministerstwo Ochrony Srodowiska Zasobow Naturalnych i Lesnictwa, 1996 .

5.1. Wykopy
5.1.1. Sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych z projektowymi

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy sprawdzi¢ zgodno$é
rzgdnych terenu z danymi podanymi w projekcie. Przed rozpoczgciem i w trakcie wykopow
nalezy wykonywa¢ pomiary geodezyjne z wyznaczeniem oS i ustawieniem kotkow
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kierunkowych, taw wysokosciowych i reperéw pomocniczych, z wyznaczeniem krawedzi
wykopow, niwelacja kontrolng robdt ziemnych i dna wykopu. Nachylenia skarp oraz rzgdne
dna wykopu okresla dokumentacja projektowa.

W przypadku odkrycia wykopalisk archeologicznych, natrafienia na przewody
instalacyjne, rurociggi niewypaty itp. nalezy przerwaé roboty, zawiadomi¢ odpowiednie
wladze administracyjne, a zagrozone miejsca zabezpieczy¢ przed dostgpem ludzi i zwierzat.
Wznowienie robét budowlanych, na odcinku na ktérym je wstrzymano, moze nastgpi¢ za
zgoda whasciwych wiadz i powinny by¢ one przeprowadzone wg ich wskazowek.

5.1.2. Tolerancje wykonywania wykopéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowang nie
powinny by¢ wigksze niz +10 cm. Rdéznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robot
ziemnych nie moze przekraczac¢ +1 cm.

5.1.3. Postepowanie w wypadku przeglebienia wykopow

Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.
Warstwa gruntu o grubosci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia
powinna by¢ usunigta recznie bezposrednio przed utozeniem rurociggu. W przypadku
przegiebienia wykopu ponizej poziomu projektowanego nalezy porozumie¢ Si¢ z Inspektorem
Nadzoru Inwestorskiego celem, podj¢cia odpowiednich decyzji.

5.1.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie
w calym okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé
w kierunku podnoszenia si¢ osi wykopu.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podiuzny
umozliwiajacy szybki odpltyw wod z wykopu. Wody opadowe i1 gruntowe nalezy odprowadzié¢
poza teren pasa robot ziemnych. Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy
systemow odwadniajacych, ujetych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile
wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczyé grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem.

5.1.5. Umocnienie wykopow
Wykopy w razie potrzeby umocni¢ szalunkami systemowymi badz balami drewnianymi.

5.1.6. Zasypanie wykopow
Przed rozpoczgciem zasypywania dno wykopu wokot budowli powinno byé

oczyszczone z odpadkow materiatow budowlanych. Wykonawca moze przystagpi¢ do
zasypywania wykopéw po uzyskaniu zezwolenia Inspektora Nadzoru co powinno by¢
potwierdzone wpisem do dziennika budowy. Zasypanie wykopéw powinno by¢ wykonane
bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych w nim robot. Ukladanie i zaggszczanie gruntow
powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci:

— 0,25 m — przy stosowaniu ubijakéw recznych,

— 0,30 m - przy zasypaniu spycharkami.
Wskaznik zageszczenia gruntu wg dokumentacji techniczng lecz nie mnigjszy niz 1s=0,95
wg proby normalnej Proctora.
Nasypywanie i zaggszczanie gruntu w poblizu $cian powinno by¢ wykonane w sposob nie
powodujacy uszkodzenia izolacji przeciwwilgociowej. Zasypanie wykopoéw wykonywac
recznie 1 mechanicznie.
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5.2. Nasypy
Wszystkie nasypy powinny by¢ wykonywane warstwami o statej grubosci (30 cm). Dla

zapewnienia dobrych warunkéw odwodnienia powierzchniowego z wod opadowych warstwy
powinny posiada¢ nachylenie:

— ok. 10 % w kierunku podtuznym,

— 0K. 5% w kierunku poprzecznym.
Kolgna, wyzej potozona warstwa moze by¢ ukladana po osiggnieciu wymaganego
zageszezenia warstwy poprzedniej wg dokumentacji projektowe lecz nie mnig niz 1p=0,50.
Grubos¢ warstw, w zaleznosci od rodzaju gruntu i maszyn zageszczajacych okreslic na
podstawie probnego zageszczenia lub orientacyjnie wg tabeli 2.

Tab. 2
Rodzg gruntu
Rodzaj maszyn zageszczajacych niespoiste soite girukt;(r)rfii ; insitsttae
h[m] n h[m] n h[m] n
Walce wibracyjne gtadkie 0,4-0,7 4-8 - - 0,3-0,6 4-8
Wal ce wibracyjne okotkowane 0,4-0,6 4-8 0,2-0,3 6-10 - -
Walce ogumione 0,2-0,3 6-8 0,2-0.3 6-10 - -
Zageszczarki wibracyjne 0,3-0,6 4-8 - - 0,3-0,6 4-8
Spycharki gasienicowe* 0,2-0,3 8-12 0,2-0.3 8-12 - -
e o | 25 | 55 | - | - | w0 | sw

Dla unikni¢cia przestojow odcinek robot nalezy podzieli¢ na czeSci tak aby procesy
wbudowania gruntu, zageszczenia i kontroli jakosci mogly by¢ realizowane w tym samym
Czase.

Rzedne terenu oraz nachylenia okresla dokumentacja projektowa. Grunt minerany
nalezy rozktada¢ rownomiernie warstwami i zaggszCzac, a grunt zageszczany powinien posiadacé
wilgotnos¢ naturalna w, zblizona do optymalnej wey, OKkreslona wedlug normalng metody
Proctora. Zalecasi¢ aby:

— dla gruntéw spoistych, z wyjatkiem pospotek, zwirdw i rumoszy gliniastych wilgotno$¢
gruntu byta w granicach wp = Wept £2%,

— dla pospotek, zwirdow i rumoszy gliniastych wy, > 0,7 Wop, Przy €zym gorna granica
wilgotnosci zalezy od rodzaju maszyn zaggszczajacych,

— dla gruntow sypkich z wyjatkiem piaskow drobnych i pylastych, grunt nalezy polewaé
mozliwie duzg iloscig wody.

Jesli grunt posiada wilgotnos¢ naturalng nizsza od dopuszczalnej nalezy go nawilzy¢
przez polewanie woda na odktadzie lub przy urabianiu w ztozu (jesli ta wilgotno$¢ jest znacznie
nizsza) lub w warstwie jezeli jest bliska dopuszczalnej. W trakcie wiasciwego procesu
zageszczania utozona warstwa powinna by¢ zageszczona na catej szerokosci nasypu, przy czym
il0$¢ przejazdow maszyn zageszczajacych powinna zapewni¢ wymagane zageszczenie.

Grunt do wykonania nasypu powinien by¢ wolny od zanieczyszczen (odpadki, gruz,
czesci roslinne, karcze drzew itp.). Zabraniasi¢ rowniez wbudowania w nasyp gruntow:

— 0 zawartosci czesci organicznych wigkszej niz 3 %,

— o zawartosci frakcji ilastej wiekszej od 30 %,

— 0 zawartosci gipsu i soli rozpuszczalnych wigkszej od 5 %,
— spoistych w stanie ptynnym, migkkoplastycznym, zwartym,
— skazonych chemicznie.
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5.3. Rozplantowanie gruntow g wykopow
Rozplantowanie gruntu pozyskanego z wykopow wykona¢ mechanicznie lub recznie.

5.4. Plantowanie terenu oraz skarp
Plantowanie terenu i skarp prowadzi¢ recznie lub mechanicznie z zachowaniem
parametréow okreslonych w dokumentacji projektowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogalna.

6.2. Kontrola jakosci robot ziemnych
Sprawdzenie i odbiér robét ziemnych powinny byé wykonane zgodnie z normami.

Sprawdzenie i kontrola wykopow w czasie wykonania robot oraz po ich zakonczeniu
powinny obejmowac:
zgodnos¢ wykonania rob6t z dokumentacja,
prawidtowos$¢ wytyczenia robot w terenie,
przygotowanie terenu,
rodzaj i stan gruntu w podtozu,

— wymiary wykopéw,
Przy wykonaniu nasypu sprawdzeniu podlega:

— przygotowanie podioza,

— grunt uzyty na wykonanie nasypu,

— grubos¢ i rownomiernos$¢é warstw,

— SPpOsob i jakos¢ zageszczenia,

— rzedne stop skarp oraz rzedna korony,

— usytuowanie oraz dhugos¢ osi,

— wymiary przekroju poprzecznego (koncowe i okresowo w trakcie sypania)

— nachylenie skarp.
Wymiary nasypéw nalezy kontrolowa¢ geodezyjnie w przekrojach poprzecznych
rozmieszczonych nie rzadzigg niz co 15 m oraz dodatkowo w przekrojach
charakterystycznych.
Dopuszczalne odchylenia nachylen skarp i spadkéw powinny odpowiada¢é wymaganiom
dotyczacych wymiardéw liniowych, nie powinny jednak przekracza¢ 10 % projektowanego
nachylenia.

Biezaca kontrola jako$ci wbudowanego w nasyp gruntu powinna by¢ prowadzona

przez |aboratorium geotechniczne. Badania zageszczenia nalezy prowadzié:

— nabiezaco w celu sprawdzenia czy osiagnigto wymagane projektem zageszczenie danej

warstwy warunkujace do uktadania nastepnej,
— po wykonaniu catej budowli (kontrola powykonawcza) w celu wykrycia miejsc stabych
lub innych migjsc zagrazajacych bezpieczenstwu.
Wyniki kontroli biezacej nalezy uzna¢ za zadowalajace jesli okreslone na podstawie wynikow
badan kazdej pobranej probki warto$ci kontrolowane spetniajg podstawowe warunki:
o> Ipw

Powyzszych wymagan moze nie spetnia¢ nie wigcej niz 15 % wszystkich wynikow, przy
czym wskazniki najnizsze powinny spetnia¢ nieréwnosci:
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Probki pobierane do badan zaggszczenia powinny by¢ tak lokalizowane aby byly
reprezentatywne dla calego przekroju poprzecznego nasypu tj. czesci srodkowe i stref
przyskarpowych.

Kontrola rozplantowania urobku oraz plantowania terenu i skarp polega na kontroli
wizualngj i sprawdzeniu grubosci warstwy rozplanowane;j.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi s3:
wykopy — 1 m°

nasypy — 1 m®

—  rozplantowanie urobku — 1 m*
plantowanie terenu i skarp — 1 m?

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna. Roboty ziemne uznge
Si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa platnosci za roboty ziemne stanowi cena jednostkowa 1 m® gruntu zgodnie z
dokumentacja projektowa i obmiarem w terenie.

Cenawykonania wykopu obegjmuje:
— wyznaczenie zarysu wykopu,
— odspojenie gruntu ze zlozeniem na odklad lub zatadowaniem na samochody
I odwiezieniem,
— odwodnienie i utrzymanie wykopu z uwzglednieniem wykonania tymczasowych grodzy
ziemnych z workéw z piaskiem lub zabicia $cianek szczelnych stalowych [ub obudow
zmechanizowanych.

Cenawykonanianasypu obegmuje:
— dostarczenie materiatu,
— uformowaniei zaggszczenie Nasypu.

Cena transportu gruntu obgimuje (za m® wywiezionego gruntu w stanie rodzimym
z uwzglednieniem odleglosci transportu):

— zatladowanie gruntu na srodki transportu,

— przewodz na wskazang odlegtos¢,

— wyladunek z rozplantowaniem z grubsza.

Cena plantowania obgmuje:
— plantowaniei wyréownanie terenu i skarp.

Cenarozplantowania urobku obgmuje:
— rozplantowanie urobku warstwa o zatozonej grubosci,
— wyrownanie rozplanowanej powierzchni.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

2. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntow.

3. PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe
I jednostki miary.

4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntow.

5. ,»Warunki techniczne wykonania i odbioru robot.
Roboty ziemne” — Ministerstwo Ochrony Srodowiska
Zasobow Naturalnych i Le$nictwa, 1996 r.

6. PN-EN 10248-1:1999  Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych.
Techniczne warunki dostawy.

7. PN-EN 10248-2:1999  Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych.
Tolerancja ksztaltow i wymiarow.

8. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.

Wymaganiai badania.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem ninigjszej Szczegotowej Specyfikacji Techniczngl s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot refulacyjnych w ramach zadania Udroznienie i stabilizacja
koryta rzeki Pilicy w km 153+000 do km 159+300.

1.2. Zakres stosowania
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét
Roboty, ktorych dotyczy SST obgmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na

celu wykonanie robot refulacyjnych zwiazanych z przedmiotows inwestycja i obgimuja:

— wykonanie i przygotowanie powierzchni deponatorow dla magazynowania osadu —

pulpy gruntowo-wodnej,

— Ulozenie rurociggdw tlocznych — przesytowych na deponatory,

— odmulenie rzeki metoda refulacji namutu,

— transport urobku rurociaggami tlocznymi na deponatory osadu,

— wykonanie pompowni posrednich,

— wydobycie urobku przy pomocy koparki na pontonie,

— zatadunek na szalande lub barke,

— transport wodny,

— wyladunek z barki lub szalandy w miejscu wbudowania,

— rozplantowanie i zagospodarowanie urobku.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST Ssa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
I wytycznymi.

Ponadto do ninigjsze] szczegotowej specyfikacji uzyto ponizszych okreslen:
-_Refulacja — pogtebienie lub odmulenie dna rzeki lub zbiornika wodnego polegajace na
ssaniu, a nastepnie tloczeniu rozwodnionego i rozdrobnionego urobku (pulpy) z dna zbiornika
rurociggiem odprowadzajagcym z miejsca poboru przy pomocy pompy ssaco-ttoczacej oraz
rurociaggéow refulacyjnych na powierzchni wody, a nastgpnie na ladzie do miejsca
sktadowania.
- Deponator — migjsce tymczasowego zmagazynowania pobranego osadu dennego (pulpy
mutowej) w celu jego odsaczenia, dla osiggnigcia wymaganego uwilgotnienia i konsystencji
plastyczng na bardzigj zwarta, co ma umozliwi¢ dalsze przetransportowanie i wbudowanie
urobku na wskazane miejsce docelowe.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w: ST 0 — Czgs¢ ogdlna.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wykonanie wymaganego zakresu prac, jakosé
wykonania oraz za zgodnos¢ ze SST, Dokumentacja Projektowa i 0bowigzujgcymi normami.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w: ST 0 — Czegs¢ ogblna.
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2.2. Zasady wykorzystania gruntow
Grunty uzyskane przy wykonywaniu robot refulacyjnych powinny by¢ w odpowiedni

Sposob  przetransportowane na odktad. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do
obowigzkow Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w umowie. Inspektor nadzoru
Mmoze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktorych czasowa nieprzydatnosé
wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.
Grunty do wykonania podktadu nalezy stosowac pospotki zwirowo-piaskowe.
Wymagania dotyczace pospoltek:

— uziarnienie do 50 mm,

— laczna zawarto$¢ frakcji kamiennej 1 zwirowej do 50 %,

— zawartos¢ frakceji pytowej do 2 %,

— zawarto$¢ czastek organicznych do 2 %.

3.SPRZET

3.1. Ogdéine wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w: ST 0 — Cze$¢ ogdlna.

3.2. Sprzet do wykonania robot refulacyjnych

Roboty powinny by¢ wykonywane mechanicznie z wody. Wykonawca przystepujacy do
robot refulacyjnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z takich sprzetow jak:
— koparki na pontonie,
— pogiebiarka chwytakowa,
— refuler ptywajacy lub kroczacy,
— holownik,
— barki,
— szalandy,
— 16dz robocza (tratwa) 5t,
— ponton.
Dopuszcza si¢ wybranie gruntu dowolng metoda, zalezng od posiadanego przez Wykonawce
sprzetu ptywajacego.
W przypadku uzycia sprzgtu innego niz w Specyfikacji Technicznej, Wykonawca moze uzy¢
tylko sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera. Do uzyskania akceptacji sprzetu Wykonawca
powinien przedstawi¢ dane techniczne, a w przypadkach jakichkolwiek watpliwosci
przeprowadzi¢ demonstracje pracy, nawlasny koszt.
W region prac nalezy dostarczy¢ holownik, koparki na pontonie, refuler, krype, ponton, t6dz
roboczag itp. Kazde z tych sprzetdow muszg obstugiwaé przeszkoleni i posiadajacy
odpowiednie kwalifikacje pracownicy. Za dostarczenie sprzetu w rejon wykonywanych prac
odpowiada wytacznie Wykonawca. Podobnie, po zakonczeniu robot, za odtransportowanie
sprzetu odpowiedzialny jest tylko Wykonawca.
Zastosowany sprzet powinien uzyska¢ akceptacje Inzyniera.

3.3. Sprzet do rozplantowania i zagospodarowania urobku
Roboty zwigzane z rozplantowaniem i zagospodarowaniem urobku z udroznienia rzeki
Pilicy nalezy wykona¢ przy wykorzystaniu nastepujgcego sprzetu:
— spycharki,
— ladowarki,
— koparki podsi¢bierne,
— koparki na pontonie
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— samochody samowytadowcze,
— ciagnik kotowy z odpowiednim osprzetem.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w: ST 0 — Cze$¢ ogdlna.

4.2. Transport urobku

Rozwigzania zawarte w dokumentacji robot przewiduja jedynie transport wodny
wydobytego urobku np. za pomoca holownika i barki lub szalandy oraz przy uzyciu refulera.
Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ taki sposob transportu, by nie narusza¢ ogdlnych
zasad transportu wodnego. Przetadunek, zatadunek i wytadunek lezy po stronie Wykonawcy.
Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne $rodki dla stworzenia
odpowiednich warunkéw transportu i pracy zwiazanej z transportem. Srodki transportu
powinny by¢ sprawne technicznie i posiada¢ odpowiednie zezwolenie dopuszczajace do
pracy. Ludzie obslugujacy te urzadzenia winni by¢ przeszkoleni i posiada¢ odpowiednie
kwalifikacje zawodowe. Podczas prowadzenia transportu wodnego obowigzuja przepisy
Zwigzane z poruszaniem si¢ po drogach wodnych.

5. WYKONANIE ROBOT REFULACYJNYCH

Roboty refulacyjne nalezy prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. Nr. 47 poz.401). Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi
normami (PN), warunkami technicznymi wykonaniai odbioru robot, instrukcjami stosowania
I uzytkowania (dostarczonych przez producentéw wyrobow), przepisami budowlanymi i
BHP. Szczegolnie w zakresie wykonania robot podwodnych, refulacji i poglgbiania.

Przed wykonaniem rob6t nalezy zapozna¢ si¢ z dotgczonymi do dokumentacji
uzgodnieniami. Roboty wykonywat zgodnie z uwagami zawartymi w uzgodnieniach.
Napotkane niezidentyfikowane uzbrojenie nalezy zgtosi¢ administrujgcej instytucji celem
wiasciwego ich zabezpieczenia.

5.1. Pogftebianie dna

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych
terenu z danymi podanymi w projekcie. Przed rozpoczeciem i w trakcie robot refulacyjnych
nalezy wykonywaé¢ pomiary geodezyjne z wyznaczeniem osi i ustawieniem kotkow
kierunkowych, taw wysokosciowych i reperéw pomocniczych, z wyznaczeniem krawedzi
wykopow, niwelacja kontrolng robét i dna wykopu. Nachylenia skarp oraz rzedne dna
pogiebienia okresla projekt. Nalezy wyznaczy¢ miejsca odktadu urobku w terenie oraz
ustali¢ sposoby odwodnienia masy urobku przesytanego przez poglebiarki refulujace.

W przypadku odkrycia wykopaisk archeologicznych, natrafienia na przewody
instalacyjne, rurociagi niewypaty itp. nalezy przerwac roboty, zawiadomi¢ odpowiednie
wladze administracyjne, a zagrozone miejsca zabezpieczy¢ przed dostepem ludzi 1 zwierzat.
Wznowienie robot budowlanych, na odcinku na ktorym je wstrzymano, moze nastapi¢ za
zgoda wiasciwych wladz 1 powinny by¢é one przeprowadzone wg ich wskazowek.
Przeprowadzenie prac budowlanych poleggjacych na odmuleniu dna koryta rzeki nalezy
wykonat w taki sposob, aby w jak najmniejszym stopniu ingerowaty one w $rodowisko
naturalne i ekosystem rzeki, z wykluczeniem uzycia Ciezkiego sprzetu budowlanego.
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5.2. Utozenie rurociggow tlocznych

Podstawowym urzadzeniem niezbednym dla wykonania planowanego odmulenia dna jest
zestaw pomp refulujacych. Zespot taki sktada sie z kilku potaczonych pontonéw tworzacych
platforme roboczg. Na platformie znajduje si¢ agregat pompowy wodno-blotny (refuler) o
wydajnosci 150 m*/godz. uwodnionego osadu —tzw. ,.pulpy” wraz z odcinkiem rurociagu
(weza) ssacego zakonczonego koszem, wyposazonego W urzadzenie spulchniajgce osady
denne i sluzagcego do wydobycia uwodnionej pulpy mutowej z dna koryta rzeki. Uwodnione
osady wydobywane przy pomocy takiego zestawu z dna koryta ttoczone beda do rurociggdéw
refulacyjnych o $rednicy 150200 mm, umieszczonych na plywkach, a nastepnie zostang
poprowadzone do specjanie wydzielonych migjsc w celu odciekniecia.

5.3. Prace towarzyszace

Do zadan Wykonawcy nalezy:

— Dla obszaru, na ktérym nalezy wykona¢ poglebienie, Wykonawca powinien wykonaé
wlasny sondaz przedroboczy, w celu poréwnania go z sondazem Inwestora. W celu
fatwego porownywania obu planow potozenie profilow sondazowych 1 gestos¢ punktow
pomiarowych powinny by¢ zblizone.

— Zadecane jest, aby sondaz przedroboczy wykonany zostal bezposrednio przed
planowanym rozpoczeciem prac.

— Wykonanie grobli zabezpieczagjacej niekontrolowany sptyw urobku w gtab zbiornika,
rzeki w trakcie wykonywania prac pogtebiarskich.

— Po wykonaniu prac pogiebiarskich Wykonawca wykona sondaz powykonawczy z rejonu
wykonywanych prac.

— Po wykonaniu prac zwigzanych z zasypem Wykonawca wykona sondaz powykonawczy z
rejonu wykonywanych prac.

5.4. Rozplantowanie gruntéw z wykopoéw
Rozplantowanie gruntu pozyskanego z wykopow wykona¢ mechanicznie lub recznie.

5.5. Plantowanie terenu
Plantowanie terenu i skarp prowadzi¢ recznie lub mechanicznie z zachowaniem
parametrow okreslonych w dokumentacji projektowsy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.

6.2. Kontrola jakosci robot refulacyjnych
Sprawdzenie i odbior robét refulacyjnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami.

Sprawdzenie i kontrola wykonanego pogtebienia dna w czasie wykonania robot oraz po ich
zakonczeniu powinny obejmowac:

— zgodnos¢ wykonania robdt z dokumentacja,

— prawidtowo$¢ wytyczenia robot w terenie,

— przygotowanie terenu,

— rodzgj i stan gruntu w podtozu,

— wymiary wykopéw,

Biezaca kontrola jakosci wbudowanego w nasyp gruntu powinna by¢ prowadzona przez
laboratorium geotechniczne. Badania zaggszczenia nalezy prowadzié:
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— nabiezaco w celu sprawdzenia czy osiagni¢to wymagane projektem zageszczenie danej
warstwy warunkujace do uktadania nast¢pnej,
— po wykonaniu nasypu (kontrola powykonawcza) w celu wykrycia migjsc stabych lub
innych migjsc zagrazajacych bezpieczenstwu.
Wyniki kontroli biezacej nalezy uznaé¢ za zadowalajace jesli okreslone na podstawie wynikow
badan kazdej pobranej probki warto$ci kontrolowane spetniajg podstawowe warunki:
Ip> Ipw
Powyzszych wymagan moze nie spetnia¢ nie wigcej niz 15 % wszystkich wynikow, przy
czym wskazniki najnizsze powinny spetnia¢ nierdwnosci:

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na okresleniu rzeczywistej ilosci wykonanych wykopow.

W celu sporzadzenia obmiaru wykonanych robot poglebiarskich, tj. dla przeprowadzenia
obliczen rzeczywiscie wykonanego wykopu nalezy pomierzy¢ gltebokosci nowowytworzone,
tj. otebokosci po calkowitym zakonczeniu wykonywania catosci lub czgsci wykopu.
Nastepnie na profile poprzeczne projektu wykopu nalezy nanies¢ wyniki pomiarow
gtebokosci, tj. narysowaé kontury nowego profilu dna. Nalezy obliczy¢ powierzchni¢ zawartg
migdzy linig z pierwszego pomiaru przed wykonaniem robot pogtegbiarskich a linig dna po ich
wykonaniu. Dla prawidtowego obliczenia mas ziemnych nalezy mierzy¢ nowowytworzone
gtebokosci w tych samych punktach co przy pierwszym pomiarze. Wyniki pomiaréw nalezy
zapisywa¢ w dzienniku pomiaréw glebokosci. Warunki techniczne robot poglebiarskich
okreslajag ngjwieksze dopuszczalne przeglebienia lub niedobory glebokosci, ktore mozna
uwzglednia¢ przy odbiorze robot. Jezeli niedobor robot miesci si¢ w granicach tolerancji to
roboty moga by¢ odebrane z odliczeniem objetosci robot nie wykonanych. W przypadku
przegtebienia, zaptacie podlega tylko ta cze$¢, Ktora miesci sie¢ w granicach tolerancji
wielkosci przeglebienia.

Jednostkami obmiarowymi dlarobot refulacyjnych jest:

— wykonanie odmulenia (reful acji) 1m
— montaz rurociggdéw tlocznych 1m
— transport tloczny urobku 1m?
— rozbidrka rurociggow tlocznych 1m
—  rozplantowanie urobku 1m?

— zagospodarowanie terenu na deponatorach 1 ha

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna. Roboty refulacyjne uznaje
Si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa platnosci za roboty refulacyjne stanowi cena jednostkowa 1 m® gruntu zgodnie z

dokumentacja projektowa i obmiarem w terenie.

Cena jednostkowa robot refulacyjnych obejmuje:

— transport sprzetu na i z terenu wykonywania robot,

— Ulozenie rurociggdéw tlocznych — przesytowych na deponatory,

— wydobycie urobku (namutéw) z miejsc sptycen przy pomocy koparki na pontonie lub
refulera

— Zzatadunek na szalandg lub barke,
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10.

NP

transport urobku do miegjsca wbudowania przy pomocy rurociaggoéow ttocznych,
wydobycie urobku z barki (lub wysypanie urobku z szalandy), zasyp wraz z
rozplantowanie urobku warstwg o zalozonej grubosci i wyrdéwnanie rozplanowanej
powierzchni,

rozbiorka rurociggow tlocznych — przesytowych

wykonanie sondazu glebokosci dna w rejonie prowadzonych prac.

uporzadkowanie terenu robot.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntow.

PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe
I jednostki miary.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.
,»Warunki techniczne wykonania i odbioru robot.
Roboty ziemne” — Ministerstwo Ochrony Srodowiska
Zasobow Naturalnych i Le$nictwa, 1996 r.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.

Wymaganiai badania.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem ninigjszej Szczegotowej Specyfikacji Techniczngl s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru georur, stanowigcych ogroblowanie migjsc odktadu urobku w ramach
zadania Udroznienie i stabilizacja koryta rzeki Pilicy w km 153+000 do km 159+300.

1.2. Zakres stosowania
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot

Roboty, ktorych dotyczy SST obejmuja wszystkie czynnoséci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie robot wymienionych w punkcie 1.1. w zakresie zgodnym z rysunkami i
opisem projektu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszegj SST 3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
I wytycznymi.
Ponadto do ninigjsze] szczegotowej specyfikacji uzyto ponizszych okreslen:
Georura — material syntetyczny o okreslonych ksztattach i parametrach technicznych, ktory
po wypetnieniu materiatem nasypowym tworzy bryte o przekroju poprzecznym w ksztalcie
zblizonym do elipsy.
Szpilki — elementy z odpadowe stali zbrojeniowe przeznaczone do przymocowania i
zakotwienia geosyntetyku w gruncie, stal zebrowana, dlugo$¢ min. 1,0 m , $rednica
16-20 mm.
Zatapialna pompa wirowa — pompa o0 napedzie hydraulicznym z agitatorem, przeznaczona do
pompowania pulpy piaskowo — zwirowe;.
Poglebiarka (bagrownica, draga, refuler) — jednostka ptywajaca, ktorej przeznaczeniem jest
pogtebianie akwendéw morskich i srodlagdowych.
Pole odktadu urobku — migjsce sktadowania urobku pobranego z dna rzeki w wyniku prac
pogtebiarskich.
Projekt technologiczny — projekt obowigzkowo przygotowany przez wykonawce robot,
zawiergjacy wszystkie niezbedne szczegdty techniczne i opisane procedury dzialania,
umozliwiajace wykonawcy robot prawidtowe napetienie georur.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w: ST 0 — Czeg$¢ ogdlna.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wykonanie wymaganego zakresu prac, jakosé
wykonania oraz za zgodnos¢ ze SST, Dokumentacja Projektowa i 0bowigzujacymi normami.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatoéw podano w: ST 0 — Czes¢ ogodlna.
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2.2. Pfaszcz georury
Charakterystyka techniczna
Typ Soil Tain®
Oznaczenie standardowe; PP 200/200 CP
Deklarowana wytrzymato$é krotkoterminowa na rozcigganie UTS,
- wzdtuz pasma
kN/m > 200
- WSzerz pasma
(EN 150 10319) kN/m 2200
Wydhuzenie przy sile rownej deklarowanej wytrzymatosci krotkoterminowej
narozcigganie
- kierunek wzdtuzny % <20
- kierunek poprzeczny % <6
(EN 1S0O 10319)
Wodoprzepuszczalnos¢ w kierunku prostopadtym do ptaszczyzny wyrobu 3
m/s ~ 20x10
(EN 1SO 11058)
Wielkos¢ porow ,,0900”
P 0% um ~ 300
(EN 1SO 12956)
Masa powierzchniowa )
g/m ~950
(EN 1SO 9864)
Dodatkowe parametry zaopatrzeniowe
Maksymalny rozstaw miedzy petlami do przymocowania m 5
[10$¢ kominkéw wlewowych na georurg o dlugosci 25 m szt. 4
Wymiary kominkéw wlewowych
- wysokosé m 1,00
- Srednica 0,40

2.3. Materiaf wypetniajacy

Do wypelnienia georury nalezy wykorzysta¢ piasek. Piasek moze by¢ pobierany z dna
zbiornika wodnego zatapialng pompa wirowa (zalecane) lub poglebiarkg i1 dostarczany
rurociggiem do georur. Mozna réwniez zastosowaé piasek z dowozu, transportowany na
szalandach. Typ urzadzen pobierajacych i transportujacych nalezy dostosowaé do warunkow
lokalnych i przedstawi¢ w projekcie technologicznym, ktory przygotuje wykonawca robot.
Piasek musi by¢ podawany do georur w formie pulpy odpowiednio uwodniongj w stosunku
piasku do wody umozliwiajac transport rurociggami wprost do georury. Stosunek piasku do
wody powinien by¢ optymalizowany w trakcie pompowania w zaleznosci od indywidualnej
oceny postepu robot — wypelniania georury piaskiem, oraz do parametréw technicznych
zastosowanych urzadzen. Z uwagi na mozliwo$¢ uszkodzenia georury, pompy lub zapchania
rurociagu nie wolno dopusci¢ do pobierania elementow mogacych uszkodzi¢ georurg takich
jak: mineralny materiat kamienisty, szklo, elementy stalowe itp. Z tego powodu nalezy
stosowa¢ odpowiednie sita w rurociggu.
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2.3. Zatapialna pompa wirowa (parametry zalecane)

W celu efektywnego napetniania georury piaskiem nalezy stosowac (zalecane) zatapialne
pompy wirowe z agitatorem o nastepujacych parametrach:

— wydajnos¢: 200 — 350 m3/h nadawy;

— wysoko$¢ podnoszenia: co ngimnig 40 - 50 m;

— maksymalny wymiar ziarna: 60 mm;

— $rednica kréécea ttocznego: 150 — 200 mm;

— waga do 1000 kg.

Parametry uktadu hydraulicznego potrzebne do zasilania pompy:

— zapotrzebowanie naolg hydrauliczny: ok. 250 I/min;

— Ci$nienie oleju: ok. 300 bar.;

Przy doborze mocy pompy nalezy uwzgledni¢ odlegtos¢ tloczenia i lokalne warunki
prowadzenia rurociagoéow ttocznych.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w: ST 0 — Cze$¢ ogodlna.
Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci, wymaganiom zawartym w opisie
projektu oraz w specyfikacjach. Sprzet powinien mie¢ aktualne certyfikaty oraz musi by¢
zaakceptowany przez |nspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w: ST 0 — Cze$¢ ogodlna.

4.2. Transport geosyntetykow

Geosyntetyki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportowymi w warunkach
zabezpieczajacych przed nadmiernym zawilgoceniem, ogrzaniem 1 naswietleniem,
uszkodzeniami podczas przemieszczania Si¢ w srodku transportowym, chemikaliami lub
thuszczami oraz przedmiotami mogacymi przebi¢, rozcigé lub je =zanieczyscit,
z uwzglednieniem zalecen producenta. Zatadunek, transport i roztadunek materiatdéw nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym.

4.3. Transport urzadzen i elementéw hydrotransportu

Urzadzenia 1 elementy hydrotransportu mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportowymi  w  warunkach  zabezpieczgjacych przed uszkodzeniami podczas
przemieszczania si¢ w $rodku transportowym z uwzglednieniem zalecen producenta.
Zatadunek, transport i roztadunek pompy nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i
przepisami o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projekt technologiczny

Przed przystgpieniem do realizacji robot wykonawca powinien przygotowaé projekt

technologiczny. Projekt technologiczny powinien zawieraé wszystkie niezbedne szczegodty

techniczne i opisane procedury dziatania, umozliwiajagce Wykonawcy prawidtowe napetnienie

georur.

Projekt powinien zawierac:

— obliczenia potwierdzajace dobor parametrow georur, wykonane w dedykowanych i
specjalistycznych programach komputerowych, potwierdzajace zatozong i docelowa
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geometri¢ georur dla wybranego przez Wykonawce materiatu, przy uwzglednieniu
parametrow wytrzymatosciowych tego materialu z jakiego zostanie wyprodukowany
ptaszcz georury (potwierdzonych przez producenta), granicznych wymiarow georury w
trakcie jg wypelniania. Obliczenia naezy prowadzi¢ np. wg metody wymiarowania prof.
D. Leshinsky’ego;

— potwierdzenie przyjetych do obliczen wartoéci wspolczynnikow  redukcyjnych
(materiatowych) podpisanych przez producenta;

— wymiary poszczegolnych georur oraz szczegdélowy plan instalacji poszczegdlnych georur
Z uwzglednieniem zaktadoéw poszczegdlnych georur;

— procedure i harmonogram napelniania georur;

— Sposob biezacej kontroli ksztattu 1 brzegowych wymiaréw georury;

— charakterystyke pomp wraz z ilo$cig zestawow pompowych;

— §PpOséb zatapiania geotkanin.

5.2. Instalacja georury

Georury zostang utozone obwodowo z odpowiednim systemem zaktadow (dlugos$¢ zaktadu
3m) zapewnigjacych ciaglos¢ konstrukcji grobli. Napetnianie georur musi odbywac si¢
zgodne z projektem technologicznym, opracowanym na podstawie ponizszych wytycznych
oraz wymagan producenta wybranego przez Dostawce materiatu. Po napehieniu kazda
georura powinna stanowi¢ zwartg struktur¢ kompozytu materiatu syntetycznego z materiatem
nasypowym. Ze wzgledéw bezpieczenstwa i poprawnosci wykonania zadania nalezy
technologi¢ wykonywania georur $cisle dostosowa¢ do wymagan producenta.

Wypeltnianie plaszcza geosyntetycznego

Plaszcz georury nalezy wypetnia¢ pulpa do momentu uzyskania wymaganej wysokosci. Pulpeg
powinna stanowi¢ mieszanina wody i pasku. Pulpg nalezy kilkakrotnie podawa¢ do georury z
uwzglednieniem przerw potrzebnych na odprowadzenie wody przez plaszcz i kominki
wlotowe. Dopuszcza si¢ podawanie pulpy do kilku kominkéw wlotowych ptaszcza georury
jednoczesnie. W trakcie podawania pulpy do pojedynczego kominka wlotowego przeptyw
pulpy nie powinien przekracza¢ 250 m3/h. Po zakonczeniu pompowania georury i wycofaniu
rury wprowadzajacej pulpe z ostatniego kominka nalezy wszystkie kominki zawigza¢ np.
tasma lub sznurkiem syntetycznym. Diugos¢ rurociggu musi zapewni¢ dostep do podawania
urobku przez wszystkie kominki wlotowe przy uwzglednieniu przemieszczania Si¢ pompy
pobiergjacej i podajacej urobek.

Instalacja i pozycjonowanie plaszcza geosyntetycznego

Rozwijanie ptaszczy geosyntetycznych mozna wykona¢ z rolki zawieszong na zawiesiach
przymocowanych do ramienia urzadzenia o odpowiednim udzwigu (np. ramie Watermastera,
koparki, dzwigu itp.). W poczatkowe] fazie napetlniania begdzie miato ono gwaltowny
przebieg. Dlatego nalezy bezwzglednie dopilnowac rownomiernego, sukcesywnego opadania
napetnianego plaszcza tak, aby osiadal on na wyznaczonej pozycji, oraz aby nie dopusci¢ do
wyrwania uchwytéow montazowych. Aby utrzymaé zatozong pozycje w pierwszeg fazie
napetniania urobek nalezy podawa¢ z ngjmnigjsza mozliwa predkoscia, pod statg kontrolg
obstugi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosSci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna.
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6.2. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robdt z
dokumentacja projektowa, Specyfikacjami Technicznymi, normami, przepisami prawa oraz
poleceniami Inzyniera Nadzoru Inwestorskiego.

W zakresie wykonania georur dopuszcza si¢ tolerancje dla potozenia georury + 0,5 m oraz
wysokosci georury po napetnieniu = 0,20 m. W trakcie napelniania nalezy kontrolowac stan
uchwytéw podtrzymujacych. Nalezy kontrolowaé predko$é podawania refulatu w koncowej
fazie wypelniania, aby z powodu zbyt duzego cisnienia nie doprowadzi¢ do uszkodzenia
rurociggu lub ptaszcza geosyntetycznego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 0 - czg$¢ ogolna

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi sa:

— ulozenie georury 1 kpl.
— wypelnienie georury urobkiem 1m?
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w: ST 0 — Czes¢ ogalna.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawe ptatnosci stanowi cena jednostkowa zgodnie z dokumentacja projektowa i
obmiarem w terenie.
Cena jednostkowa obgfmuje:
— transport sprzgtu na teren wykonywania robot,
— Ulozenie, instalacja georury z uwzglednieniem koniecznych zaktadow,
— napelnienie georury,
— uporzadkowanie terenu robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacja projektowa:
Projekt wykonawczy
Przedmiar robot
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegofowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem ninigszgl Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z umocnieniem dna i skarp materacami faszynowo-
kamiennymi w ramach zadania UdroZnienie i stabilizacja koryta rzeki Pilicy w km 153+000
do km 159+300.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t zwigzanych z inwestycjg wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot

Ustalenia zawarte w ninigjszej Specyfikacji dotyczag zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem umocnien faszynowych i obemuja:

e prace przygotowawcze wykonywane przed utozeniem materacy,
utozenie dolnej warstwy kiszek faszynowych (wiklinowych) w siatke,
powigzanie drutem skrzyzowan siatki z kiszek,
utozenie $cieli faszynowej-pakunek,
utozenie gornej siatki z kiszek faszynowych,
powigzanie gornej siatki z dolng,
opuszczenie materaca nawodg,

Sptawienie materaca w miejsce zatopienia,
obciazenie materaca z kamieniem jego zatopienie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych.
Materac faszynowo-kamienny — €elastyczny element faszynowy o grubosci 0,6 -1,0 m,
szerokosci 4-20 m i dtugosci 10-20 m (materac taflowy) lub dowolng dtugosci (materac
tasmowy), zatopiony narzutem kamiennym.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST 0 - Czes$¢ ogolna. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ ze Specyfikacjami
Technicznymi, Dokumentacja Projektowa i obowiazujacymi normami.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Warunki ogolne stosowania materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST 0 -
Czes¢ ogolna.

2.2. Rodzaj materiatow

Materialy powinny by¢ wykonane ze sktadnikéw odpowiednich z technologicznego punktu
widzenia. Grubos¢ materacu faszynowo-kamiennego wynosi¢ bedzie 60 cm. Do wykonania
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meateracow faszynowo-kamiennych stosuje Si¢ nastepujace materiaty:
- faszynawiklinowa— 53 to wigzanki wykonane z wycigtych pretow 3-4 letnig wikliny
- kiszka faszynowa — jest to dement walcowy wykonany z wiazki faszyny z gatazek wierzb,
powigzany drutem co 33 cm wzdhiz osi podtuzne;j i §rednicy 12-15 cm,
- pakunek faszynowy — krzyzujace si¢ warstwy tozy wikliny,
- kamien tamany ciezki — kamief o ciezarze objetosciowym > 16 kN/m® i érednicy od 0,15 m
do 0,50 m.
Podstlawowym meaterialem do wykonania materaca faszynowo - kamiennego jest faszyna
wiklinowa Wszystkie materiaty powinny odpowiada¢ normom budowlanym.
Dokumenty potwierdzajace mozliwo$¢ stosowania poszczegolnych materialow sg nastepujace:

- 0oswiadczenie wystawione przez producenta potwierdzajace zgodnos$¢ produktu (materiatu) z
normami [ub innymi dokumentami normujacymi, zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ 1 wlasciwosci i byty dostepne do kontroli przez nadzor.
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom mogg by¢ uzyte do innych robot za zgoda
Inspektora Nadzoru z korektg kosztow. Kazdy rodzaj robot, w ktorym uzyto nie zbadane i nie

zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne warunki stosowania sprzg¢tu podano w ST 0 - Cze$¢ ogdlna

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu, ktory jest wlasciwy dla danego celu. Sprzet
uzywany do prac powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i gwarantowaé przeprowadzenie
robot zgodnie z dokumentacja. Sprzet wykorzystywany przez Wykonawcg powinien by¢ sprawny
technicznie i gpelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP. Do wykonania materacy
faszynowo-kamiennych wykonawca powinien dysponowac nizej wymienionym sprzgtem:

- koparka chwytakowa na pontonie

- zalecana kotwiarka

- 16dz cigzarowa

- barka gornopoktadowa

- holownik

Sprzet ptywajacy w miare mozliwosci powinien by¢ réwniez dostosowany do matych glebokosci.
Zastosowany sprzet musi uzyskac¢ akceptacje Inspektora nadzoru inwestorskiego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogoblne warunki transportu podano w ST 0 - Cze$¢ ogolna

4.2. Transport materiatow

Transport faszyny wiklinowe, kiszek faszynowych, kamienia powinien odbywac si¢ wytacznie z
wody. Trangport ciggnikami rolniczymi z przyczepami samowytadowczymi lub samochodami
samowytadowczymi 0 tadownosci 5 t, na odcinku od migsca sktadowania do miejsca
wbudowania dopuszczany jest tylko wariantowo i po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru
inwestorskiego. Przewozenie kamienia zestawem transportowym — 10dz ci¢zarowa, zatadunek
koparka chwytakowa — jak wyzej. Liczba srodkéw transportu musi zapewniaé prowadzenie
robot zgodnie z projektem i ST. Transport materiatow po drogach publicznych musi by¢
zgodny przepisami ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
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innych parametrow technicznych.
Wykonawca powinien na biezaco, na wiasny koszt, usung¢ wszdkie zanieczyszczenia Soowodowane jego
pojazdami nadrogach publicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Materac faszynowo-kamienny (taflowy) wykonuje si¢ w formie tafli o okreslonych
dokumentacjg projektowa wymiarach (grubo$¢, szerokos¢ i dlugosc). Materac sktada sig¢ z
dolng i gornej siatki kiszek obejmujacych pakunek faszynowy. Pakunek faszynowy sktada
Sie z dwoch lub czterech (w zaleznosci od wymaganej gruboSci materaca) krzyzujacych sie
warstw faszyny wiklinowej. Grubos¢ jednej warstwy $cieli faszynowej od 15 — 25 cm.
Poszczegolne warstwy $cieli wykonuje si¢ z faszyny luzem. Pierwsza warstwe uktada si¢
rownolegle do gornej warstwy dolnej siatki z kiszki faszynowej. Faszyne w kazdej warstwie
uktada si¢ odziomkami na zewnatrz a wierzchotkami w kierunku $rodka materaca. Odziomki
we wszystkich warstwach materaca powinny by¢ wysunigte 25 cm poza osie skrajnych kiszek
I tworzy¢ na wszystkich $cianach bocznych plaszczyzny pionowe.

Na ostatnig) warstwie pakunek uktada si¢ gorng siatkg kiszek.

Po utozeniu gornej siatki kiszek materac wigze si¢ wyprowadzonymi uprzednio na kotkach
strzemionami (na wszystkich punktach krzyzowania si¢ kiszek usuwajac kotki z pakunku
materaca do ponownego uzycia. Dtugos¢ drutu do strzemion w przypadku materaca grubosci
1,0m przy ptotkach z kiszek faszynowych powinna wynosi¢ 3,6m a przy grubosci Scieli
pakunku 0,6m — 2,80 m.

WYysokos¢ ptlotka z kiszek przy grubosci materaca 1,0m wynosi 2 kiszki faszynowe a przy
grubosci 0,6m z jedng warstwy krzyzujacych sig kiszek.

Po sptawieniu materaca ustala si¢ jego poczatek i koniec na osi wedlug ktoérej ma byc
zatopiony, zaznaczajac wierzchotki tyczkami. Materac zatapia si¢ obcigzajac go kamieniem
zgodnie z normami.

Wierzcholki tyczek ustawionych na koncu materaca po jego zatopieniu powinny wystawaé
nad powierzchni¢ co utatwi zatopienie nastepnych tafli materaca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST - Czes$¢ ogdlna

6.2. Kontrola jakosci robot

Kontrolajakosci wykonania polega na sprawdzeniu:

- zgodnosci wymiaréw wykonanej konstrukcji z Dokumentacja Projektowa

- rzednych utozenia,,

- ocenie wizuangj wykonanego materaca,

- sprawdzeniu prawidtowosci miejsca wbudowania lub jego zatopienia (zgodnie z
Dokumentacjg Projektowg)

- sprawdzeniu prawidtowosci obcigzenia materaca kamieniem

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 0 - czgs¢ ogdlna
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot jest:
- m? (metr kwadratowy) materaca przy danej grubosci, wykonanego zgodnie z dokumentacja
projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST - czgs¢ ogdlna. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z ST, Dokumentacja Projektowa i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i kontrole prowadzone wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdline ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - czgs$¢ ogodlna
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:
- roboty przygotowawcze
- zakupi przygotowanie materiatow,
- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych materiatow
- transport materiatdbw na miejsce wbudowania,
- wykonanie opaski z materacu faszynowo-kamiennego,
- prace porzadkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN — EN 13383 - 1:2003  Kamien do robot hydrotechnicznych. Wymagania
PN — EN 13383 -2:2003 Kamien do robot hydrotechnicznych. Metody badan

BN-69/8952-30 Faszyna wiklinowa

BN-69/8952-27 Kiszki faszynowe

BN-78/9224-04 Kolki faszynowe

BN-69/8952-26 Materace taflowe

BN-76/8952-31 Kamien do robot regulacyjnych i ubezpieczeniowych

PN-EN 10244-2 Drut stalowy i wyroby z drutu — Powtoki z metali niezelaznych
nadrucie stalowym— Czes¢ 2: Powloki z cynku lub stopu
cynku.

PN-EN 10218-2 Drut stalowy i wyroby z drutu.

Zbior projektow typowych budowli regulacyjnych i umocnien nizinnych ciekéw wodnych
(KB 4-7.1/3/), oprac. przez CBSi PBW ,,Hydroprojekt” Warszawa, zatwierdzony, decyzja
Prezesa C.U.G.W. Nr 48/67.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem ninigjszg) Szczegolowej Specyfikacji Technicznej Sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonanie narzutu kamiennego w zadania
Udroznienie i stabilizacja koryta rzeki Pilicy w km 153+000 do km 159+300.

1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z inwestycjg wymieniong w pkt.
11.

1.3. Zakres robot objetych
Ustadlenia zawarte w ninigjszey SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
Z wykonaniem umocnien kamiennych na obiektach objetych z inwestycja.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia w ninigjsze) SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach
I wytycznych branzowych.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow
Warunki ogolne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w: ST O
— Czes¢ ogolna.

2.2. Rodzaje materiatow
Kamien

Do wykonania umocnien kamiennych nalezy uzy¢ twardych, ciezkich, nie zwietrzatych i
odpornych na dziatanie wody i mrozu kamieni. Kamien uzyty do umocnien powinien zosta¢
pozbawiony zanieczyszczen w postaci gliny, itéw i zwigzkéw organicznych. Materiat
powinien zosta¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Do wykonania umocnien uzy¢ nalezy kamienia 15-25 cm. Kamienie utozone bedg na
grubosci 40 cm. Utozone kamienie nalezy zaklinowa¢ mniejszymi.

3.SPRZET

3.1. Ogdlne warunki stosowania sprzetu
Ogoblne warunki stosowania sprzetu podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do robot ubezpieczeniowych z kamienia powinien
dysponowaé nastepujgcym sprzgtem:
— holownik
— koparka o pojemnosci chwytaka min 0,6 m® na pontonie
— 10dz cigzarowa
— barka gérnopoktadowa
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogoblne warunki transportu podano w: ST 0 — Czesé ogdlna.

4.2. Transport materialow

Kamien mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w  warunkach
zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.

5.2. Wykonanie umocnien kamiennych
Umocnienia kamienne wykonywaé zgodnie z odpowiednimi wytycznymi i normami

branzowymi. Technologia robot:

— wyréwnanie podioza,

— ulozenie geowldkniny,

— wykonanie podioza (podbudowy) zgodnie z dokumentacja projektowa,

— wykonanie ubezpieczenia kamiennego,

— wyrownanie powierzchni,

— zaklinowanie kamienia

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w: ST 0 — Czesé ogdlna.

6.2. Kontrola jakosci robot
Kontrola jakosci wykonania umocnien i konstrukcji kamiennych polega na sprawdzeniu

zgodnosci z dokumentacja projektowa:

— rzednych i dlugosci utozenia umocnien,

— materiatow,

— ulozenia geowldkniny,

— wykonania podbudowy,

whbudowania kamieni i jego klinowania

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m® (metr szeScienny) utozonego narzutu kamiennego luzem
na geowtokninie, zgodnie z dokumentacja projektows, specyfikacja techniczng i poleceniami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w: ST 0 — Czesé ogdlna. Roboty uznge Sie za
wykonane zgodnie z SS7T, Dokumentacja Projektowa i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i kontrole prowadzone wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w: ST 0 — Czesé ogdlna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m” umocnien i konstrukcji kamiennych obegjmuje:
— wykonanie niwelacji podtoza,
— wykonanie podtoza (podbudowy)
— wykonanie narzutu,
— Wwyrdéwnanie powierzchni,
— klinowanie kamienia,
— dostarczenie wszystkich materialow podstawowych i pomocniczych,
— zastosowanie niezbgdnego sprzetu i konstrukeji pomocniczych,
— 0Czyszczenie sprzgtu i miejsca robot,
— odwiezienie materiatdbw odpadowych na miejsce zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego,
— wykonanie badan i pomiaréw zgodnych z SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych.

2. PN-EN 1925:2001 Metody badan kamienia naturalnego.

3. PN-84/B-0411 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci w tarczy Béhmego.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegofowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem ninigszgl Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z utozeniem geowlokniny w ramach zadania
UdroZnienie i stabilizacja koryta rzeki Pilicy w km 153+000 do km 159+300.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z inwestycjg wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot

Ustalenia zawarte w ninigjszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
utozeniem na obiekcie geowtokniny.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia w ninigjsze) SST s3 zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i
wytycznych branzowych.

Geowloknina — plaski geosyntetyk wykonany z wiodkien polipropylenowych potaczony
mechanicznie w wyniku igtowania lub przeszywania.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST 0 - Cze$¢ ogolna. Wykonawca robot  jest
odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ ze Specyfikacjami
Technicznymi, Dokumentacja Projektowa i obowigzujacymi normami.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Warunki ogolne stosowania materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST O -
Czes¢ ogolna.

2.2. Geowltobknina filtracyjna typu F

Wymagane wiasciwosci fizyczne produktu

o Geowldknina z wildkien ciagglych, wzmacniana mechanicznie, ze 100% widkien
polipropylenowych.

o Geowtoknina powinna sSktada¢ si¢ z dwoch warstw geowtdkniny o réznych grubosciach
wiokien (grubsze - warstwa ochronna, ciensze - warstwa filtracyjna).

o Warstwy musza by¢ potaczone mechanicznie przez igtowanie, aby tworzyly jednolity
produkt.

o Poszczegolne warstwy powinny by¢ tak dobrane, aby jedna z nich zapewniata
odpowiednig ilos¢ constriction”, druga zapobiegata uszkodzeniom w trakcie
whbudowywania.

o Geowlokniny wyprodukowane z wiokien cigtych, wtokien odpadowych lub pochodzacych
z recyklingu nie moga by¢ zaakceptowane.
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o Tkaniny oraz produkty wzmacniane termicznie nie moga by¢ zastosowane. Producent
powinien okaza¢ odpowiednie dokumenty, aby udowodni¢, ze produkt spetnia powyzsze

wymagania.

o Geowtoknina musi by¢ stabilizowana przeciw promieniowaniu UV.
o Geowldknina powinna by¢ dostarczona w oryginalnych opakowaniach producenta oraz
przechowywana i transportowana zgodnie z instrukcja producenta, w sposob

zapewnigjacy niezmiennos¢ jej wlasciwosci.

o Produkt, ktory nie spetnia w/w wymagan nie moze by¢ zastosowany.
o Do kazdego opakowania powinna by¢ dolgczona etykieta zawierajagca co najmniej
nastepujace dane: nazwe wyrobu, nazwe i adres producenta, mas¢ i wymiary zwoju, nr

certyfikatu zgodnosci, znak CE.

Wymagane wlasciwosci mechaniczne 1 hydrauliczne

Wiasciwosci Jednostka | F 60
Wiasciwosci hydrauliczne

Liczbatzw. ,,constrictions” [wedtug Giroud] - 25-40

Umowny wymiar poréw Oy [EN ISO 12956] pm 80

Wodoprzepuszczalnosé prostopadta [EN ISO 11058] mm/s 60
Wiasciwosci mechaniczne

Wydtuzenie przy zerwaniu wzdfuz/wszerz [EN ISO 110319] % 85/85

Zdolnos¢ do przejecia energii /EN ISO 10319] kJ/m 10

Wytrzymatos¢ na rozciaganie wzdluz/wszerz [EN ISO 10319] kN/m 23/23

Odpornosé na przebicie dynamiczne [EN ISO 13433] (metoda

spadajgcego stozka) mm 13

Odpornos¢ na przebicie statyczne [EN ISO 12236] (metoda CBR) N 3300
Parametry identyfikacyjne

Grubos¢ [EN ISO 9863] mm 35

Masa powierzchniowa [EN ISO 9864] g/m? 400

Odpornosé
Odpornos¢ na promieniowanie UV [EN 12 224] % ‘ >80

Odpornos¢ chemiczna i biologiczna

Odporna na dziatanie wszystkich
chemicznych substancji
i mikroorganizmow srodowiska
naturalnego

3.SPRZET

3.1. Ogélne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprzgtu podano w ST 0 - Cze$¢ ogdlna

3.2. Sprzet do wykonania robot

Sprzet stosowany do podnoszenia rulondéw powinien uniemozliwiaé uszkodzenie
geowtokniny w trakcie tel operacji. Rozwijanie rolek wykonywa¢ regcznie. Pasma
geowtokniny docina¢ do odpowiednig dtugosci przy uzyciu narzedzi r¢cznych, np. sekatora,

ostrego noza, szczypcow do przecinania drutu.
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W zwigzku z koniecznos$cig prowadzenia prac na wodzie, Wykonawca musi dysponowaé
sprzetem wodnym, tj.:

holownik
barka gornopoktadowa

Zastosowany sprzet musi uzyskac¢ akceptacje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne warunki transportu podano w ST O - Cze$¢ ogolna

4.2. Transport materiatow

Geowldknina powinna by¢ dostarczona w oryginalnych opakowaniach producenta oraz
przechowywana i transportowana zgodnie z instrukcjg producenta, w sposob zapewniajgcy
niezmiennos¢ jg wiasciwosci. Geowldkniny nalezy transportowaé w taki sposob, aby byty
zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi lub chemicznymi oraz dziataniem
wysokich temperatur.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Uktadanie geowtdkniny

Przed przystapieniem do rozktadania geowldokniny nalezy sprawdzw czy opis na
rolkach dostarczonych na budowe jest zgodny z oznaczeniem i nazwg geosyntetyku,

Ktory zostal zamowiony i jest przewidziany do zastosowania. W przypadku
stwierdzeniarozbieznosci prace nalezy wstrzymaé do czasu wyjasnienia.

Warstwe geowtokniny 1 nalezy rozktada¢ na wyprofilowanej powierzchni podtoza,
pozbawiong ostrych elementow, ktore moga spowodowaé uszkodzenie widkniny (na
przyktad kamienie, korzenie drzew i1 krzewow). Zazwyczaj wzdluzny kierunek
geowldkniny powinien by¢ prostopadly do osi nasypu. Geosyntetyk powinien lezec
ptasko - bez fald, zataman i innych nieréwnosci. Czas, w ktorym geowtoknina narazona
jest na dziatanie czynnikow atmosferycznych, powinien zostaé ograniczony
maksymalnie do 30 dni. Geowtoknina w kierunku gldwnego obcigzenia powinna by¢
uktadana w jednym kawatku — bez taczenia.

Pasma geosyntetyku mozna tgczy¢ na zaklad lub zszywaé (minimum 0,5 m zaktadu
w kierunku poprzecznym). Ewentualne zszywanie powinno odbywa¢ si¢ przy uzyciu
specjalnych recznych maszyn do szycia. W przypadku zaktadu mniejszego niz 0,5 m
nalezy mocowa¢ warstwy do podtoza za pomoca kotew z drutu stalowego o $rednicy
6-8 mm i dtugosci 30 do 50 cm rozmieszczonych co 2-2,5 m w kazdym zaktadzie
poprzecznym i podtuznym.

Geowtoknina (np. F 60) dostarczana jest w rolkach o wymiarach 6 x 100 m. Powinna
by¢ uktadana tak, aby szara strona skierowana byla do podtoza a niebieska do gory.
(W momencie rozwinigcia fabrycznie zapakowanej rolki szara strona automatycznie
lezy na gruncie). Przy wlasciwym potozeniu, w pigciometrowych odstepach, powinien
by¢ widoczny napis z nazwg oraz numerem partii. Daje to pewno$¢ Uzycia wlasciwego
produktu.

Po powierzchni warstwy geowtokniny nie moze odbywaé si¢ ruch jakichkolwiek
pojazdow. Warstwe kruszywa lub kamienia nalezy tak wykona¢ aby nie uszkodzi¢
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geowldkniny. Grubo$¢ warstwy materiatu nasypowego okresla projekt.
Przy ukfadaniu pod woda konieczne jest obcigzenie geowldkniny, aby zapobiec
przesuni¢ciu jej pradem wody.

5.1.1. Utrzymanie warstwy

Warstwy po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinny by¢ utrzymywane
w dobrym stanie. Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonang warstwie z
geowlokniny. Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia napraw warstwy
uszkodzongj wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych, takich jak: opady deszczu,
$niegu 1 mroz. Koszty tych napraw sa objete ceng jednostkowa 1 metra kwadratowego
warstwy. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza
Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - Czg$¢ ogdlna

6.2. Kontrola jakosci robét

Geowloknina

Na zadanie producent powinien przedstawi¢ $wiadectwo jakos$ci oraz stosowny dokument CE
potwierdzajacy, ze dostarczony produkt posiada lub przewyzsza wymagane (POwyzej
opisane) parametry. Oznakowanie powinno by¢ zgodne z normg EN 1SO 10320. Kazda rolka
dostarczona na budowe powinna posiada¢ etykiet¢ z nazwa produktu, typem i numerem partii.
Dane te powinny by¢ rowniez wyraznie wydrukowane na kazdej rolce geowlOkniny
W odstgpach pigciometrowych.

7.OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST O - czg$¢ ogdlna
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa utozenia geowlokniny, geokompozytu jest 1 m? [metr kwadratowy].

8. ODBIOR ROBOT

Odbior utozenia geowtdkniny podlega zasadom odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu oraz odbioru koncowego. Odbior geowtdkniny przed przystapieniem do zasypania
powinien by¢ dokonany przez Inspektora Nadzoru oraz wpisany do dziennika budowy.
Odbior powinien polega¢ na sprawdzeniu zgodnos$ci z rysunkami Oraz postanowieniami
niniejszej specyfikacji. Odbior powinien obejmowac:

— prawidtowos¢ zakotwienia,

— sprawdzenie jakosci wykonania potaczen.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - czes$¢ ogodlna
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstawe ptatnosci stanowi cena jednostkowa za 1 m? geowldkniny. Cena obgymuje:
- dostarczenie materiatu,

- przygotowanie podtoza,

- Ulozenie geowtokniny.

Cena 1 metra kwadratowego[m?] wykonaniawarstwy z geokompozytu obejmuije:

- dostarczeniei roztozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy geokompozytu,

- naciagniecie, przymocowanie do podloza i wykonanie polgczen sgsiednich pasm
geokompozytu.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (tekst jednolity
Dz.U.2019.0.266).

2. Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (tekst jednolity
Dz.U.2019.0.155).

3. PN-EN 918:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie wytrzymatosci na
dynamiczne przebicie (metoda spadajgcego stozka).

4. PN-EN 965:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie masy powierzchniowej.

5. PN-EN 964-1:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie grubosci przy
okreslonych naciskach — warstwy pojedyncze.

6. PN-1SO 10319:1996 Geotekstylia — Badanie wytrzymatosci na rozcigganie metodq szerokich
probek.

7. PN-1SO 11058:2000 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie zdolnosci przeptywu
wody w kierunku prostopadtym do powierzchni materiatu, bez
obcigzenia.

8. PN-1S0 12236:1998 Geotekstylia i wyroby pokrewne — Badanie na przebicie statyczne
(metoda CBR).

9. PN-ISO 12956:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne — Wyznaczanie charakterystycznych
wymiarow porow.

10. PN-I1SO 12958:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie zdolnosci przeptywu
wody w plaszczyZnie wyrobu.

11. Katalog wzmocnien i remontéw nawierzchni podatnych i potsztywnych- IBDiM, 2001.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem ninigjsze Szczegolowej Specyfikacji Technicznej S3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z humusowaniem i obsiewem terenu Oraz
darniowaniem wykonywanym w ramach zadania Udroznienie i stabilizacja koryta rzeki
Pilicy w km 153+000 do km 159+300.

1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i redlizacji rob6t zwigzanych z inwestycja wymieniong w pkt
1.1

1.3. Zakres robot

Ustalenia zawarte w ninigjszel SST maja zastosowanie przy wykonywaniu umocnien przez
humusowanie z obsianiem oraz darniowanie i obejmuija:

— humusowanie skarp z obsianiem,

— darniowanie skarp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Humusowanie — zespdt czynnosci przygotowujacych powierzchni¢ gruntu, obejmujacy
doggszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z j€ grabieniem
| doggszczeniem.

Darniowanie — zespoét czynno$ci przygotowujacych powierzchnie gruntu, obejmujgcy
umocnienie skarp darnig wraz z przybiciem kotkami drewnianymi.

Okreslenia podane w niniejszej SST S3 zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
I wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano W: ST 0 — Czes¢ ogalna.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow
Warunki ogdlne stosowania materiatdbw, ich pozyskiwania i skladowania podano
W: ST 0— Czes¢ ogdlna.

2.2. Humus
Do humusowania skarp i terenu bedzie uzyty cze$ciowo humus miejscowy.

2.3. Nasiona traw

Wybor gatunkow traw nalezy dostosowa¢ do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca
Si¢ stosowa¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajagce wymagania PN-R-
65023 i PN-B-12074.

2.4. Darnina
Darnina powinna by¢ w pasach o szerokosci okoto 0,40 metra lub w kwadratach o diugosci
boku okoto 0,40 metra. Grubos¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak nagszybszego uzycia zakupionej darniny. Jezeli darnina przed
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wykorzystaniem musi by¢ sktadowana, to zaleca si¢ jej roztozenie na gruncie rodzimym.
Jezeli brak miejsca na takie rozlozenie darniny, to nalezy ja magazynowa¢ w regularnych
pryzmach. W porze rozwoju roslin darning nalezy sktadowa¢ w warstwach trawa do dotu. W
pozostatym okresie darning nalezy sktadowaé warstwami na przemian trawa do gory i trawa
do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 4 tygodni.
Do darniowania skarp mozna wykorzysta¢ rowniez darning miejscowa.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne warunki stosowania sprzetu
Ogolne warunki stosowania sprzgtu podano W: ST 0 — Czes¢ ogolna.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania roboét nalezy stosowac sprz¢t przeznaczony do wykonania zamierzonych robot.

4. TRANSPORT

4.1. Warunki ogdlne transportu
Ogolne warunki transportu podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna.

4.2. Transport materiatlow

Transport humusu moze by¢ wykonany dowolnymi $rodkami transportu, wybranymi przez
Wykonawcg. Nasiona traw podczas transportu powinny by¢ chronione przed zawilgoceniem.
Darnine nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu wybranymi przez Wykonawce.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét
Ogoblne warunki wykonania robot podano w: ST 0 — Czesé ogdlna.

5.2. Humusowanie

Przed przystgpieniem do humusowania terenu, jego powierzchnia powinna odpowiadaé
wymaganiom okreslonym w Dokumentacji Projektowe i SS7. Wykonawca przykryje
powierzchnie skarp i terenu warstwg o grubosci podanej w Dokumentacji Projektowe;.
Warstwe ziemi roslinnej nalezy lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie trawg

Obsianie powierzchni terenu trawg powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach
atmosferycznych - w okresie wiosny lub jesieni. Ziarna trawy powinny by¢ rownomiernie
rozsypane na powierzchni terenu Wykonawca powinien podja¢ wszelkie $rodki, aby zapewnié
prawidtowy rozwo6j ziaren trawy po ich wysianiu.

W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie zahumusowana.

5.3. Darniowanie

Przed przystgpieniem do darniowania skarp, ich powierzchnia powinna odpowiada¢
wymaganiom okreslonym w Dokumentacji Projektowsej i SST. Darniowanie skarp wykonat na
ptask z przybiciem ptatow darni kotkami drewnianymi z drewna opatowego lub odpadowego.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogalna.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualng jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST, oraz na
Sprawdzeniu daty waznosci §wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, taczna powierzchnia nie porosnigtych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz
2 % powierzchni obsiangj, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych migsc nie
powinien przekracza¢ 0,2 m® Na zarosnictej powierzchni nie moga wystepowaé wyzlobienia
erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jakosci darniowania
Kontrola polega na ocenie wizualng jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsa jest:
- 1 m® (metr kwadratowy) umocnienia powierzchni terenu przez humusowanie
Z obsianiem,
- 1 m? (metr kwadratowy) umocnienia powierzchni skarp przez darniowanie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.

Roboty uzngje si¢ za wykonane zgodnie z SS7, Dokumentacja Projektowa i poleceniami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary zzachowaniem tolerancji wg pkt6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w: ST 0 — Czesé ogdlna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1m® (metra kwadratowego) umocnienia powierzchni terenu lub skarp przez
humusowanie i obsianie obegmuje:

- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie humusu i mieszanki traw (transport humusu z odktadu i zakup mieszanki

traw),
- wbudowanie materiatow,
- konserwacje i pielegnacj¢ umocnien.
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Cena 1 m? (metra kwadratowego) umocnienia powierzchni skarp przez darniowanie obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- dostarczenie ptatow darni,
- darniowanie skarp z przybiciem kotkami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych.
2. PN-B-12082:1996 Darnina.

Biuro Studiow i Projektow Budownictwa Wodnego HYDROPROJEKT Sp. z o.o.



