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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem ninigjszej Szczegotowej Specyfikacji Techniczngl s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot refulacyjnych w ramach zadania Udroznienie i stabilizacja
koryta rzeki Pilicy w km 153+000 do km 159+300.

1.2. Zakres stosowania
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét
Roboty, ktorych dotyczy SST obgmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na

celu wykonanie robot refulacyjnych zwiazanych z przedmiotows inwestycja i obgimuja:

— wykonanie i przygotowanie powierzchni deponatorow dla magazynowania osadu —

pulpy gruntowo-wodnej,

— Ulozenie rurociggdw tlocznych — przesytowych na deponatory,

— odmulenie rzeki metoda refulacji namutu,

— transport urobku rurociaggami tlocznymi na deponatory osadu,

— wykonanie pompowni posrednich,

— wydobycie urobku przy pomocy koparki na pontonie,

— zatadunek na szalande lub barke,

— transport wodny,

— wyladunek z barki lub szalandy w miejscu wbudowania,

— rozplantowanie i zagospodarowanie urobku.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST Ssa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
I wytycznymi.

Ponadto do ninigjsze] szczegotowej specyfikacji uzyto ponizszych okreslen:
-_Refulacja — pogtebienie lub odmulenie dna rzeki lub zbiornika wodnego polegajace na
ssaniu, a nastepnie tloczeniu rozwodnionego i rozdrobnionego urobku (pulpy) z dna zbiornika
rurociggiem odprowadzajagcym z miejsca poboru przy pomocy pompy ssaco-ttoczacej oraz
rurociaggéow refulacyjnych na powierzchni wody, a nastgpnie na ladzie do miejsca
sktadowania.
- Deponator — migjsce tymczasowego zmagazynowania pobranego osadu dennego (pulpy
mutowej) w celu jego odsaczenia, dla osiggnigcia wymaganego uwilgotnienia i konsystencji
plastyczng na bardzigj zwarta, co ma umozliwi¢ dalsze przetransportowanie i wbudowanie
urobku na wskazane miejsce docelowe.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w: ST 0 — Czgs¢ ogdlna.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wykonanie wymaganego zakresu prac, jakosé
wykonania oraz za zgodnos¢ ze SST, Dokumentacja Projektowa i 0bowigzujgcymi normami.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w: ST 0 — Czegs¢ ogblna.

Biuro Studiow i Projektow Budownictwa Wodnego HYDROPROJEKT Sp. z o.o.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 37
SST 3 — Roboty refulacyjne

2.2. Zasady wykorzystania gruntow
Grunty uzyskane przy wykonywaniu robot refulacyjnych powinny by¢ w odpowiedni

Sposob  przetransportowane na odktad. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do
obowigzkow Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w umowie. Inspektor nadzoru
Mmoze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktorych czasowa nieprzydatnosé
wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.
Grunty do wykonania podktadu nalezy stosowac pospotki zwirowo-piaskowe.
Wymagania dotyczace pospoltek:

— uziarnienie do 50 mm,

— laczna zawarto$¢ frakcji kamiennej 1 zwirowej do 50 %,

— zawartos¢ frakceji pytowej do 2 %,

— zawarto$¢ czastek organicznych do 2 %.

3.SPRZET

3.1. Ogdéine wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w: ST 0 — Cze$¢ ogdlna.

3.2. Sprzet do wykonania robot refulacyjnych

Roboty powinny by¢ wykonywane mechanicznie z wody. Wykonawca przystepujacy do
robot refulacyjnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z takich sprzetow jak:
— koparki na pontonie,
— pogiebiarka chwytakowa,
— refuler ptywajacy lub kroczacy,
— holownik,
— barki,
— szalandy,
— 16dz robocza (tratwa) 5t,
— ponton.
Dopuszcza si¢ wybranie gruntu dowolng metoda, zalezng od posiadanego przez Wykonawce
sprzetu ptywajacego.
W przypadku uzycia sprzgtu innego niz w Specyfikacji Technicznej, Wykonawca moze uzy¢
tylko sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera. Do uzyskania akceptacji sprzetu Wykonawca
powinien przedstawi¢ dane techniczne, a w przypadkach jakichkolwiek watpliwosci
przeprowadzi¢ demonstracje pracy, nawlasny koszt.
W region prac nalezy dostarczy¢ holownik, koparki na pontonie, refuler, krype, ponton, t6dz
roboczag itp. Kazde z tych sprzetdow muszg obstugiwaé przeszkoleni i posiadajacy
odpowiednie kwalifikacje pracownicy. Za dostarczenie sprzetu w rejon wykonywanych prac
odpowiada wytacznie Wykonawca. Podobnie, po zakonczeniu robot, za odtransportowanie
sprzetu odpowiedzialny jest tylko Wykonawca.
Zastosowany sprzet powinien uzyska¢ akceptacje Inzyniera.

3.3. Sprzet do rozplantowania i zagospodarowania urobku
Roboty zwigzane z rozplantowaniem i zagospodarowaniem urobku z udroznienia rzeki
Pilicy nalezy wykona¢ przy wykorzystaniu nastepujgcego sprzetu:
— spycharki,
— ladowarki,
— koparki podsi¢bierne,
— koparki na pontonie
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— samochody samowytadowcze,
— ciagnik kotowy z odpowiednim osprzetem.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w: ST 0 — Cze$¢ ogdlna.

4.2. Transport urobku

Rozwigzania zawarte w dokumentacji robot przewiduja jedynie transport wodny
wydobytego urobku np. za pomoca holownika i barki lub szalandy oraz przy uzyciu refulera.
Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ taki sposob transportu, by nie narusza¢ ogdlnych
zasad transportu wodnego. Przetadunek, zatadunek i wytadunek lezy po stronie Wykonawcy.
Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne $rodki dla stworzenia
odpowiednich warunkéw transportu i pracy zwiazanej z transportem. Srodki transportu
powinny by¢ sprawne technicznie i posiada¢ odpowiednie zezwolenie dopuszczajace do
pracy. Ludzie obslugujacy te urzadzenia winni by¢ przeszkoleni i posiada¢ odpowiednie
kwalifikacje zawodowe. Podczas prowadzenia transportu wodnego obowigzuja przepisy
Zwigzane z poruszaniem si¢ po drogach wodnych.

5. WYKONANIE ROBOT REFULACYJNYCH

Roboty refulacyjne nalezy prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. Nr. 47 poz.401). Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi
normami (PN), warunkami technicznymi wykonaniai odbioru robot, instrukcjami stosowania
I uzytkowania (dostarczonych przez producentéw wyrobow), przepisami budowlanymi i
BHP. Szczegolnie w zakresie wykonania robot podwodnych, refulacji i poglgbiania.

Przed wykonaniem rob6t nalezy zapozna¢ si¢ z dotgczonymi do dokumentacji
uzgodnieniami. Roboty wykonywat zgodnie z uwagami zawartymi w uzgodnieniach.
Napotkane niezidentyfikowane uzbrojenie nalezy zgtosi¢ administrujgcej instytucji celem
wiasciwego ich zabezpieczenia.

5.1. Pogftebianie dna

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych
terenu z danymi podanymi w projekcie. Przed rozpoczeciem i w trakcie robot refulacyjnych
nalezy wykonywaé¢ pomiary geodezyjne z wyznaczeniem osi i ustawieniem kotkow
kierunkowych, taw wysokosciowych i reperéw pomocniczych, z wyznaczeniem krawedzi
wykopow, niwelacja kontrolng robét i dna wykopu. Nachylenia skarp oraz rzedne dna
pogiebienia okresla projekt. Nalezy wyznaczy¢ miejsca odktadu urobku w terenie oraz
ustali¢ sposoby odwodnienia masy urobku przesytanego przez poglebiarki refulujace.

W przypadku odkrycia wykopaisk archeologicznych, natrafienia na przewody
instalacyjne, rurociagi niewypaty itp. nalezy przerwac roboty, zawiadomi¢ odpowiednie
wladze administracyjne, a zagrozone miejsca zabezpieczy¢ przed dostepem ludzi 1 zwierzat.
Wznowienie robot budowlanych, na odcinku na ktorym je wstrzymano, moze nastapi¢ za
zgoda wiasciwych wladz 1 powinny by¢é one przeprowadzone wg ich wskazowek.
Przeprowadzenie prac budowlanych poleggjacych na odmuleniu dna koryta rzeki nalezy
wykonat w taki sposob, aby w jak najmniejszym stopniu ingerowaty one w $rodowisko
naturalne i ekosystem rzeki, z wykluczeniem uzycia Ciezkiego sprzetu budowlanego.
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5.2. Utozenie rurociggow tlocznych

Podstawowym urzadzeniem niezbednym dla wykonania planowanego odmulenia dna jest
zestaw pomp refulujacych. Zespot taki sktada sie z kilku potaczonych pontonéw tworzacych
platforme roboczg. Na platformie znajduje si¢ agregat pompowy wodno-blotny (refuler) o
wydajnosci 150 m*/godz. uwodnionego osadu —tzw. ,.pulpy” wraz z odcinkiem rurociagu
(weza) ssacego zakonczonego koszem, wyposazonego W urzadzenie spulchniajgce osady
denne i sluzagcego do wydobycia uwodnionej pulpy mutowej z dna koryta rzeki. Uwodnione
osady wydobywane przy pomocy takiego zestawu z dna koryta ttoczone beda do rurociggdéw
refulacyjnych o $rednicy 150200 mm, umieszczonych na plywkach, a nastepnie zostang
poprowadzone do specjanie wydzielonych migjsc w celu odciekniecia.

5.3. Prace towarzyszace

Do zadan Wykonawcy nalezy:

— Dla obszaru, na ktérym nalezy wykona¢ poglebienie, Wykonawca powinien wykonaé
wlasny sondaz przedroboczy, w celu poréwnania go z sondazem Inwestora. W celu
fatwego porownywania obu planow potozenie profilow sondazowych 1 gestos¢ punktow
pomiarowych powinny by¢ zblizone.

— Zadecane jest, aby sondaz przedroboczy wykonany zostal bezposrednio przed
planowanym rozpoczeciem prac.

— Wykonanie grobli zabezpieczagjacej niekontrolowany sptyw urobku w gtab zbiornika,
rzeki w trakcie wykonywania prac pogtebiarskich.

— Po wykonaniu prac pogiebiarskich Wykonawca wykona sondaz powykonawczy z rejonu
wykonywanych prac.

— Po wykonaniu prac zwigzanych z zasypem Wykonawca wykona sondaz powykonawczy z
rejonu wykonywanych prac.

5.4. Rozplantowanie gruntéw z wykopoéw
Rozplantowanie gruntu pozyskanego z wykopow wykona¢ mechanicznie lub recznie.

5.5. Plantowanie terenu
Plantowanie terenu i skarp prowadzi¢ recznie lub mechanicznie z zachowaniem
parametrow okreslonych w dokumentacji projektowsy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.

6.2. Kontrola jakosci robot refulacyjnych
Sprawdzenie i odbior robét refulacyjnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami.

Sprawdzenie i kontrola wykonanego pogtebienia dna w czasie wykonania robot oraz po ich
zakonczeniu powinny obejmowac:

— zgodnos¢ wykonania robdt z dokumentacja,

— prawidtowo$¢ wytyczenia robot w terenie,

— przygotowanie terenu,

— rodzgj i stan gruntu w podtozu,

— wymiary wykopéw,

Biezaca kontrola jakosci wbudowanego w nasyp gruntu powinna by¢ prowadzona przez
laboratorium geotechniczne. Badania zaggszczenia nalezy prowadzié:
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— nabiezaco w celu sprawdzenia czy osiagni¢to wymagane projektem zageszczenie danej
warstwy warunkujace do uktadania nast¢pnej,
— po wykonaniu nasypu (kontrola powykonawcza) w celu wykrycia migjsc stabych lub
innych migjsc zagrazajacych bezpieczenstwu.
Wyniki kontroli biezacej nalezy uznaé¢ za zadowalajace jesli okreslone na podstawie wynikow
badan kazdej pobranej probki warto$ci kontrolowane spetniajg podstawowe warunki:
Ip> Ipw
Powyzszych wymagan moze nie spetnia¢ nie wigcej niz 15 % wszystkich wynikow, przy
czym wskazniki najnizsze powinny spetnia¢ nierdwnosci:

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na okresleniu rzeczywistej ilosci wykonanych wykopow.

W celu sporzadzenia obmiaru wykonanych robot poglebiarskich, tj. dla przeprowadzenia
obliczen rzeczywiscie wykonanego wykopu nalezy pomierzy¢ gltebokosci nowowytworzone,
tj. otebokosci po calkowitym zakonczeniu wykonywania catosci lub czgsci wykopu.
Nastepnie na profile poprzeczne projektu wykopu nalezy nanies¢ wyniki pomiarow
gtebokosci, tj. narysowaé kontury nowego profilu dna. Nalezy obliczy¢ powierzchni¢ zawartg
migdzy linig z pierwszego pomiaru przed wykonaniem robot pogtegbiarskich a linig dna po ich
wykonaniu. Dla prawidtowego obliczenia mas ziemnych nalezy mierzy¢ nowowytworzone
gtebokosci w tych samych punktach co przy pierwszym pomiarze. Wyniki pomiaréw nalezy
zapisywa¢ w dzienniku pomiaréw glebokosci. Warunki techniczne robot poglebiarskich
okreslajag ngjwieksze dopuszczalne przeglebienia lub niedobory glebokosci, ktore mozna
uwzglednia¢ przy odbiorze robot. Jezeli niedobor robot miesci si¢ w granicach tolerancji to
roboty moga by¢ odebrane z odliczeniem objetosci robot nie wykonanych. W przypadku
przegtebienia, zaptacie podlega tylko ta cze$¢, Ktora miesci sie¢ w granicach tolerancji
wielkosci przeglebienia.

Jednostkami obmiarowymi dlarobot refulacyjnych jest:

— wykonanie odmulenia (reful acji) 1m
— montaz rurociggdéw tlocznych 1m
— transport tloczny urobku 1m?
— rozbidrka rurociggow tlocznych 1m
—  rozplantowanie urobku 1m?

— zagospodarowanie terenu na deponatorach 1 ha

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna. Roboty refulacyjne uznaje
Si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa platnosci za roboty refulacyjne stanowi cena jednostkowa 1 m® gruntu zgodnie z

dokumentacja projektowa i obmiarem w terenie.

Cena jednostkowa robot refulacyjnych obejmuje:

— transport sprzetu na i z terenu wykonywania robot,

— Ulozenie rurociggdéw tlocznych — przesytowych na deponatory,

— wydobycie urobku (namutéw) z miejsc sptycen przy pomocy koparki na pontonie lub
refulera

— Zzatadunek na szalandg lub barke,
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10.

NP

transport urobku do miegjsca wbudowania przy pomocy rurociaggoéow ttocznych,
wydobycie urobku z barki (lub wysypanie urobku z szalandy), zasyp wraz z
rozplantowanie urobku warstwg o zalozonej grubosci i wyrdéwnanie rozplanowanej
powierzchni,

rozbiorka rurociggow tlocznych — przesytowych

wykonanie sondazu glebokosci dna w rejonie prowadzonych prac.

uporzadkowanie terenu robot.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntow.

PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe
I jednostki miary.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.
,»Warunki techniczne wykonania i odbioru robot.
Roboty ziemne” — Ministerstwo Ochrony Srodowiska
Zasobow Naturalnych i Le$nictwa, 1996 r.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.

Wymaganiai badania.
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