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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjsze Szczegolowej Specyfikacji Technicznej S3 wymagania dotyczace
wykonaniai odbioru robot przygotowawczych i pomiarowych w ramach zadania Udroznienie
i stabilizacja koryta Pilicy w km 153+000 do km 159+300.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy SST obgmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie robét przygotowawczych na przedmiotowym obiekcie. W zakres tych robot
wchodza:
- roboty pomiarowe,
- wykoszenie traw, trzcin i porostow,

1.4. OkresSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST Sa zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
I wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$é
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY

Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalezy stosowac¢ pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mie¢ srednicg od 0,15 do 0,20 m i dlugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istnigjgcej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto
0,50 mi przekroj prostokatny.
Wykoszenie porostow i traw
Nie wystepuja

3.SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprze¢tu podano ST O - Czgs¢ ogolna.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do wykonaniarobot pomiarowych nalezy stosowacé nastepujgcy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— odbiorniki GPS,
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— damierze,

— tyczki,

— laty,

— tadmy stalowe, szpilki.

3.3. Sprzet do wykoszenia traw, trzcin i porostow

Do wykonywania robot zwigzanych z wykoszeniem traw, trzcin i porostow nalezy stosowac:
— kosiarki reczne,

— kosiarki zawieszone na ciggniku,

kosiarki ptywajace,

grabiei widty,

ciagnik kotowy z przyczepa skrzyniowa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdolne wymagania dotyczace transportu
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Cz¢$¢ ogolna ” pkt. 4.

4.2. Ogdélne wymagania dotyczace transportu sprzetu i materiatow
— Sprzet i materiaty do robét pomiarowych mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu.
— Wykoszone trawy i porosty przewozi¢ transportem ciggnikowym lub samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST O- czgs¢ ogdlna.

5.2. Roboty pomiarowe

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi instrukcjami
Glownego Urzedu Geodezji 1 Kartografii oraz przez osoby posiadajace odpowiednie
uprawnieniai kwalifikacje.
Wszystkie prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem | realizacja obiektow obgmuja
migdzy innymi:

— wyznaczenie i stabilizacje w terenie (w nawigzaniu do stalej osnowy geodezyjnej)
roboczej osnowy, realizacyjngl dostosowang) do ksztattu budowli i poszczegdlnych
je elementow,

— wyznaczenie naterenie budowy i w bezposrednim jej sasiedztwie odpowiednig ilosci
reperéw wysokosciowych, przy czym punkty te powinny by¢ dowigzane do
geodezyjngl osnowy wysokosciowej obowigzujgcej na tym terenie,

— wyznaczenie oraz kontrolg w czasie realizacji budowy wymaganych nachylen skarp,
spadkow itp.,

— wykonywaniew czasie realizacji budowy pomiaréw inwetaryzacyjnych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
Oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
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jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji
robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

Tyczenie osi trasy naezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiaacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnegj, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gltéwnych 1 w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonegj osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowsy.

5.3. Wykoszenie traw, trzcin i porostow

Wykoszenie traw, trzcin i porostow przewiduje si¢ prowadzi¢ mechanicznie kosiarka
ptywajaca, kosiarkg zawieszong na ciggniku oraz r¢cznie. Porosty po wykoszeniu, zgrabi¢ w
pryzmy, anastepnie zatladowac i przetransportowac na sktadowisko odpadow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosSci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - czg$¢ ogolna.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych
w instrukcjach i wytycznych Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii.

6.3. Kontrola wykoszenia traw, trzcin i porostéow
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualhej ocenie wykonania prac.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST- Cze$¢ ogolna.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla:

—  robot pomiarowych — 1 km, 1 halub 1 m?
— wykoszeniatraw, trzcini porostow — 1 m?

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST O - Czgs¢ ogdlna.

8.2. Odbior robot

Roboty pomiarowe

Odbior robot zwigzanych z wytyczeniem obiektow nastepuje na podstawie szkicow
I dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inspektorowi nadzoru.
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Odbior pozostatych robdt przygotowawczych nastepuje na podstawie wizualnej oceny
wykonania robot oraz zgodnosci z dokumentacja projektowa i SST.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogéline ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST O - Czeg$¢ ogolna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cenawykonania robot pomiarowych obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— zastabilizowanie punktéw w  sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem
I oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cena wykoszenia porostow obejmuje:

— wykoszenie porostow, traw i trzcinowisk,
— wygrabienie porostow,

— zatadunek i transport na sktadowisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcjatechniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtoéwny Urzad Geodezji
| Kartografii, Warszawa 1979.

- Instrukcjatechniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

- Instrukcjatechniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

- Instrukcjatechniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

- Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

- Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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